Notice d'installation
DS720E Tri-Tech™ Multimode a miroir
Détecteur Infrarouge Passif / Hyperfréquence Longue Portée

1.0 Caractéristiques

= Alimentation: de 6 a 15 Vcc, 35 mAcc nominal, jusqu'a 60 mAcc pendant
les tests de portée, en cas de mémoire d'alarme, ou d'alarme technique.

« Alimentation auxiliaire: Le détecteur ne posséde pas de batterie de
sauvegarde. Connecter a une source de courant capable de foumir une
énergie de secours de 35 mA-H si la source principale est hors service.

* Relais d'alarme: Relais Reed silencieux de type NO/NF. Contacts calibrés a
3 Watts, 125 mA, 28 Vcc maximum pour charges résistives; protégés par
une résistance de 4,7 Ohms, 1/2 Watt sur le commun du relais. Ne pas
utiliser pour des charges inductives ou capacitives.

* Autosurveillance: Contacts Normalement Fermés ( NF avec capot en place).
Contacts calibrés a 28 Vcc, 125 mA maximum en série avec relais reed pour
Falarme technique.

* Alarme Technique: Sortie transistor a collecteur ouvert, foumit une tension
0OV lorsque le détecteur active sa sortie d'alarme technique.

* Température~ Stockage de - 30°C a + 50°C.
Pour leshstanianons certifiées, la gamme de température ®st réduite de
#5°C 4 +55°C.

¢ Couverture:
Standard: Large, 28m x 18m avec miroir OA80.

Longue portée 61m x 3m avec miroir 0A200.

Les 2 miroirs OA80 et OA 200 sont fournis avec 'apgfareil.
Option: Portée intermédiaire 36m x 8m avec miroir OA120.

* Options: Miroir OA120, TC6000 Cordon de Test.

Le support B334 est fourni avec I'appareil.

* Bre U.S. déposés: # 4 660 024, #4 764 755 548, # 5083 1086,
#5208 567, - : res brevets en cours.

« Technologie: IRP a miroir, associé & un microprocesseur avec auto-test IRP
intégré toutes les 12 heures, circuits de supervision et de basculement dun
mode a l'autre. Analyse du signal MAPII breveté. Auto-adaptation

Hyperfréquence et Reconnaissance de Mouvements Cycliques (brevetés)

Fonctions complémentaires: Analyse d'activité et protection Antimasgue.
2.0 Conseils d'installation

NOTIONS A RETENIR ET PERTURBATIONS A EVITER)pour ne pas
inutilernent stresser le processeur de traitement du signal et obtenir une marge
de sécurité garantissant une immunité élevée aux perturbations.

Ne pas installer le détecteur dans un environnement Gui génére une alarme
constante dans un des modes de détection. Ne pas laisser le détecteur
fonctionner avec les voyants, constamment ou parintermittence, allumé en
vert, jaune, ou rouge. Un détecteur, ayant une technologie en alarme
constante, générera une alarme chaque fois que I'autre technologie passera
en alarme. Tous les voyants Eteints témoighent d'une installation correcte,
lorsqu'it n'y a pas de mouvement dans la zone portégée.

Une tension de bruit de fond mesurée et inférieure aux valeurs limites
recommandées donne une garantie d'installation correcte.

A EVITER
» Courants d‘air directs chauds €tou froids * Fenétres » Petits animaux
» Sorties d'air conditionné’s Sources de chaleur  Soleil direct *

A RETENIR
¢ Pas de détection a travers les vitrese
* Meilleures performances.de détection obtenues en traversant la couvertures
* Si plusieurs détecteurs’'sont installés, optimiser en croisant les couvertures »

* Ne pas orienter le,détecteur vers des lieux de passages intenses ( routes,
parkings,...).
A Retenir: L'énergie hyperfréquence traverse les vitres et la plupart des
structures ou'murs non-métalliques.

* Ne pas orienter le détecteur vers les vitres donnant sur I'extérieur, et les
objets gui peuvent changer de température rapidement.
A Retenir: Un détecteur Infrarouge réagit a des changements brusques de
température a l'intérieur de son volume de détection.

Pour des environements difficites, di a un important trafic extér, monter
le détecteur a une hauteur entre 2,1 m et 2.4 m et le pointer verssas. Ceci
créera une couverture courte en forme de cne intérieur .

Eliminer les interférences dues a des sources extérieures.

Pour ce faire: Compléter le test de portée en marchant pré§dewrs ot le
trafic extérieur est prés de la zone surveillée. Observer:le nive de bruit
hyperfréquence pendant le test final de portée. S'assurer qui'y a pas
d'augmentation significative du niveau de bruit lorsque I'on qu la zone
surveiliée. Siles changements de tension sont supérieurs 4 0,75 %, réduire
la portée Iégérement et retester.

Eviter les installations o il existe des machines toumantes, (veateurs,..)
utilisées normalement dans la zone surveillée.

Note: A cause de la longue portée de ce produit, lhyperfréquer est trés
sensible aux vibrations au voisinage du détecteur.
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Fig.2 Vue de la base, détecteur retiré
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<hoisir le lieu susceptible d'intercepter lintrus se déplacant en traversant
A couverture de détection. La structure supportant le détecteur doit étre
jolide et sans vibrations. Hauteur de montage est de 2,30 m pour portées
e 28m et 36m et 3,0m pour une portée de 61m.

Hetirer le capot en inserrant une lame de tournevis dans les deux fentes a
[arriére et a I'avant du boitier pour escamotter les languettes de retenue et
soulever le capot pour le dégager de la base.

3.1 Montage sur support/potence B334 fourni avec l'appareil.

Ce montage est vivement recommandé par rapport au montage sur mur.

A cause de la longue portée de ce détecteur, une variation de 1 degré surle
imur de montage donne un écart de 0,6m a 35m, ce qui peut étre génant
pour une protection de couloir par exemple. Le support ajustable permet de
corriger ces écarts.

Support B334

Passe fis

Trou powr montage
n piatond

Trou {cachd) powr
momage mural

I Trous de
montage {4)

Vue de colé

Retirer le capot supérieur du support en inserrant une lame de tournevis
dans la fente latéral du support.
Si le support est monté sur une boite de dérivation, faire passer les fils a
\ fintérieur de celui-ci.
Momer solidement le support sur la boite ou le mur.
| Retirer le circuit de la base en le décrochant de ses pattes de maintien.
Monter la vis, écrou et rondelle dans le trou approprié du support: @
Trou frontal = Montage plafond ou Trou inférieur = Montage mural. N
Serrer I'écrou a la main. La rondelle et I'écrou doivent étre mont@el
guindique sur le schéma.
Passer les fils par le passe-fils, soit par lintérieur de ta vis, soit pa@a pré-
découpe de la base, les faire circuler dans la goulotte de cébla@usqu'au
bomier de cablage. N
Remonter le circuit dans sa base en commencgant par insgg Favant du
circuit dans les encoches de la base, puis 'enclipser dans leS)pattes arriére.
Positionner le détecteur dans la direction choisie et réaj r en déserrant,
reserrant I'écrou. Q

N

3.2 Montage mural ou en angle (sans suppor%oo

Retirer le circuit de la base en le décrochant deSes pattes de maintien.
Choisir et percer le passe-fil approprié de la

+ En utilisant la base comme gabarit, margugr Femplacement des trous de
montage sur le support choisi et monter les vis de fixation solidement.

+ Passer les fils par la pré-découpe de la ba§e les faire circuter dans la goulotte
de cablage jusqu'aux bomiers. ~Q

* Remonter le circuit dans la base e mmengant par insérer I'avant du cir-
cuit dans les encoches de la baseg)puis I'enclipser dans les pattes arriére.
S'assurer que les cables ne i\ t pas alimentés.

4.0 Cablage @\\\
O
g

&

Connecter I‘alimgn\l@ion apres avoir vérifié toutes les connexions.
Ne pas accumulgit'exces de fils a Pintérieur du boitier.

Cabler les fils sélon le schéma fourni.

Colmatter I'entrée des cables avec le morceau de mousse fourni pour
éviter le pz?ége d'insectes, d'air ou de poussiére.

Verrouilleffe capot sur la base en utilisant la vis fournie.

+ Conseils:

. Retirq.&gconnecteur débrochable pour faciliter le cablage.

e
d—
Retirer le bouchon papier autocoliant posé sur le trou a l'arriére de la base. Q){\\'

N
&
Q
2
q
Q\
2 Montage * Bornes 1(-) & 2(+): Limites de tension de 6 a 15 Vcc. $
Ne pas utiliser de fil de diamétre inférieur & /10 mm —
thoix du lieu de montage sur plus de 150m entre la source de tension et le 6215 @
détecteur. Vee 6@_,_ @

* Bornes 3(NO), 4(C), & 5(NF): Relais d'alarme (reed),
contacts calibrés a 3 Watts, 125 mA - 28 Vcec maxi-
mum pour des charges résistives et protégés par une
résistance de 4,7 Ohms, 1/2 Watt sur le commun "C”

%
SO

e
du relais. Les bornes 4 & 5 sont un circuit
3 .
Nomalement Fermé. Q Ly
= »
Ne pas utiliser pour des charges capacmve&&l 2 S5 N
inductives. 5=
s 2T

* Bornes 6 & 7: Contact dautosurvelllance(é:ahbre a
28 Vce, 125 mA.

Mémoire

00) Alarme
» Borne 8: Mémoire. Se reporter aép section 6.0 technique
"Sélection des fonctions”. @fo

* Borne 9: Alarme technique. So@transistor a collecteur ouvert, foumit une

tension O V lorsque le détectelf active sa sortie d'alamme technique.

o
5.0 Fonctionnement desdibyants
N .
« Le tableau suivant iféique la nature des défauts selon le clignotement des
voyants {nombre dé’ clignotements par seconde).
fz;
Voyant.
Rougeéhumé

Jalg\(éé’ allumé
Q‘@n allumé

\‘Pouge clignote

Cause

Alarme ou Mémoire d' alarme

Mode HF activé (test de marche)

Mode IRP activé (test de marche)

Stabilisation aprés mise sous tension

Qouge clignote 2 fois Alarme de Suivi d'Activite

Rouge clignote 3 fois Antimasque

Rouge clignote 4 fois | Défaut IRP ou HF - Remplacer le détecteur

= Trois voyants sont utilisés pour indiquer les différentes conditions d'alarme
et de défaut technique. Le voyant rouge DUAL est allumé pour indiquer une
condition d'alarme provenant a ta fois des deux sections IRP et HF, et clignote
pour indiquer une condition d'alarme technique. Le voyant HF (jaune) est
allumé lorsqu'une intrusion a été détectée par la section HF uniquement. Le
voyant IRP (vert) est allumé lorsqu'une intrusion a été détectée par la sec-
tion IRP uniquement.

Note: Seul le voyant d'alarme rouge est visible de I'extérieur; les voyants
jaune et vert n'étant visibles et actifs que lorsque le capot est retiré.

6.0 Sélection des fonctions complémentaires

Les fonctions complémentaires sont parameétrables par interrupteurs de
configuration situés sous le miroir principal.

Activation du Voyant d'alarme

Sensibilité IRP OFF= Haute
ON = Intermed.

Suivi d'activité 4 Jours

Suivi d'activité 30 Jours

-}

]

Fonctionnement du Voyant - DUAL - Alarme (inter S1):

OFF

ON Inters de configuration

~o[l ]
ol ]

» Le détecteur utilise un voyant rouge DUAL pour indiquer les différentes con-
ditions d'alarme, de défaut technique ou de mémoire.
Note: Méme si S1est sur QFF, le voyant indique le défaut technique et la
mémoire d'alarme.

(49/

AN
‘OO

&age 2
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Mémoire :

©

= Pour alimenter le circuit, cabler un interrupteur entre les points

2 et 8 du bornier selon le schéma.

Note: Si la tension commutée (de 6 a 15 volts) est fournie
par une autre source, telle gu'une centrale d'alarme, il
faut que ta borne 1(-) du détecteur soit connectée au
(-) de la source d'énergie.

Lorsque cette tension est appliquée sur la borne 8, (Centrale
en service), toute alarme mémorisée est annulée et le systeme
est prét a stocker une nouvelle alarme.

Lorsque cetle tension est retirée de la borne 8, (Centrale &
arrét), le voyant d'alarme est actif, et s'allume s'il y a une
alarme en mémoire. S'il n'y a pas d'alarme mémorisée, Je
voyant répond normatement.

@EAROEE

Sensibilité IRP (inter S2) :

» Haute sensibilité (S2 sur OFF): Pour une détection rapide de l'intrus. Cette
position renforce la détection de I'intrus.
Sensibilité Intermédiaire (S2 sur ON): Tolére des environnements normaux
dans cette position. Cette position renforce I'immunité aux fausses alarmes.

Suivi d'Activité (inters S3 et S4):

+ La fonction de Suivi d'Activité est réglable sur 4 ou 30 jours.
Sila période de temps sélectionnée, depuis la derniére alarme, est dépassée
un défaut de supervision sera signalé. Se référer a la section "Supervision”
pour plus d'informations.
Si S3 sur ON, la période de suivi d'activité est de 4 jours.
Si 84 sur ON, la période de suivi d'activité est de 30 jours.
Si S3 et S84 sur OFF, le suivi d'activité est inactif.

Mémoire de défaut technique: S
Qo

= Avec une lame de tournevis mettre en contact les deux points d'activatioé\
de mémoire d'alarme technique tel qulindiqué sur la figurel. Le voyad
dalarrme indiquera, en clignotant, ia nature du dernier défaut techiiqu on

les indications du tableau 5.0. Q’Q
C?@
7.0 Réglages et Tests b0
» Placer interrupteur S1 sur Ja position” LED ON ™. NG

* Remettre Je filtre blanc en place sur les miroirs. Ne pas @Q&weure le capot.
* Attendre 2 minutes minimum aprés avoir mis sous tgnsion avant de com-
mencer les tests de portée.
Note: Pendant Ja période d'initialisation, les voya@& clignotent jusqu'a ce
que le détecteur se stabilise et quil ne voie~pas de mouvement pen-
dant 2 secondes (approx.1 a 2 minu@§.~ S'assurer que tous les

voyants IRP, HF et DUAL sont é@ms. Le

détecteur est prét a tester. bo

Etablissement de la couverture de dé@ion IRP

» Tester en marchant perpendi@ﬁairement ala
couverture jusqu'a la limite de po}lée, faire de méme
plusieurs fois, en se rapproch u détecteur. Marcher
en partant de V'extérieur de Y@ portée prévue, et ob-
serverle voyant vert IRP. Ladiinite de poriée est obtenue
par le premier allumage @voyan!,

2
Z

B e

Tester en marchant. s la direction opposée pour déterminer les limites.
Le centre de la couvRrture sera dirigé vers le centre de la zone & protéger.
Se tenir entre 3 €'6m de {'appareil, bouger les bras pour situer la limite
inférieure de laportée.
Tester le systeme dans toutes les directions possibles pour définir les limites
de de’tectiqg\.Anendre 15 secondes entre chaque test.

.
Etabliss%gént de la couverture de détection Hyperfréquence

Notec')cﬁst important d'attendre 1 minute aprés chaque manipulation ou remise
~ en place du filtre blanc pour que le détecteur se stabilise, et au moins
15 secondes entre deux procédures de test.

> Les voyants doivent étre éteints avant de commencer les tests.

&

\Q

C‘}'
()

QO
» Tester en marchant perpendiculairement a Ja couverture jusqu‘@é limite
de portée. Marcher en partant de I'extérieur de la portée prévue, et ob-
server les voyants. La limite de portée hyperfréquence est obtenue par le
premier allumage du voyant HF en jaune, (ou le premier allumage en rouge
du voyant DUAL st linfrarouge s'est declenché en vert e&premler lieu).

hyperiréquence en tournant modérément le potentigmetre de réglage. Con-
tinuer e test (attendre 1 minute aprés toute manip@p ion du capol) et ajuster
la portée jusqu'aux limites précises désirées. Q\\

O

Ne pas augmenter la portée hyperfréquené% plus que nécessaire. Dans
ce cas l'appareil peut détecter des mou ents a l'extérieur de la portée
recherchée. Ne pas réduire le potemi%@tre au minimum--> hyper a zéro.

Si la couverture adéquate ne peut pas étre obtem;;?@(%gmenter la portée

Pour établir la couverture de détegljen, tester le syteme dans toutes les
directions possibles pour en définitles limites et vérifier que le voyant rouge
DUAL s'allume,ce qui confirme~gné double alarme dans les dew modes.

= Remonter le capot aprés I'%qsemble des tests.

&

Q
8.0 Tests avec voltmeétie pour définir les bruits thermiques ambients

Un Voltmeétre de C@%;e 20 000 OhmyVolt {ou plus)-
Vce est recom dé. Se positionner sur 'échelle
de 5 Ve ( Jg ¢Btdon test TC6000 peut étre utile)
Dans ce cagdes broches extérieures du TC 6000
sont des cemmuns.

-+

+ —
< laimc [
HOWGE
NOR
TC6000

Q@
Mesures}e bruit Infrarouge
* Conpecter le Voltmetre aux points de mesure de bruit IRP.
S, mouvement dans la zone, lire la tension correspondante.
base de référence de bruit de fond IRP est approximativemert 1,0 Vce.
’\Qtes installations & environnement normal, donnent une mesure de truit stable
$ comprise entre 0,9 et 1,1 Vcc.
« Tester ia zone perpendiculairement a partir des limites définies.S'assurer
que le capot est correctement en place.
Les variations de tension doivent se situer au dela de +0,75 Vcc far rapport
au niveau de référence durant les tests. Si les variaticns sontinittieures a
0,75 Vcc, le détecteur peut ne pas réagir a cette distance si la diffirence de
température entre l'intrus et le milieu ambiant est minimale.

Mettre en marche toutes les sources de chaleur ou de froid qu peuvent
fonctionner pendant la période de surveillance. S'écanter de la ouverture
de détection et surveilter le niveau de bruit de fond pendant au moins trois
minutes. La lecture ne doit pas dévier de plus de 0,15 Vcc du niveau de
référence. Si c'est le cas, éliminer les causes ou repositionner/mesquer les
zones de détection (observer lalecture en mettant en marche et en arrét les
sources de bruit, sur des intervalles de trois minutes).

Mesures de bruit Hyperfréquence

Connecter le Voltmetre aux points de mesure de bruit HF.

Sans mouvement dans la zone, lire la tension correspondante.

La base de référence de bsuit de fond HF ne doit pas dépasser 1,0 Vce
sinon éliminer les perturbations ( mouvements ) environnantes.

Tester la zone a partir des limites définies.

La tension doit rester constante. Si on dépasse grandement 1,0 Ve, essayer
de réduire la portée HF et retester avec un repos de 15 sec. entre chaque
tentative.

Ces mesures sont trés importantes pour assurer une détection optimale et
une marge de sécurité de fonctionnement adéquate du détecteur.

9.0 Fonctions de Supervision

Les 5 fonctions de supervision suivantes compléetent les performances de
détection pour assurer un haut degré de sécurité.

Auto-test IRP/HF: Le fonctionnement complet des circuits est vérifié
approximativement toutes les 12 heures. Siles sous-ensembles IRP ou HF
ne fonctionnent plus, le voyant d'alarme clignote 4 fois de suite, le détecteur
doit étre remplaceé.

Supervision de la détection: Le détecteur a recours a la détection IRP
seule en cas de défaillance du sous-ensemble HF. Le traitement des signaux
IRP sera automatiquement ajusté pour réduire les fausses alarmes.

b
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accidentel de la face avant du détecteur.

Elle est activée ou désactivée parle
cavalier Antimasque.

Antimasque OFF

Note: Lafonction Antimasque peut signaler le retrait ou le repositionnement
du capot comme une tentative de suppression de couverture. Sicela
se produit, remetire & zéro le détecteur en retirant temporairement
l'alimentation ou par la prochaine détection d'alarme aprés une
période de 10 secondes sans déclenchement des deux modes de
détection.

 Suivi d’Activité: Cette fonction vérifie que le détecteur a une vue dégagée
dans sa zone de couverture. Lorsqu' elle est activée, un compteur de temps
interne donne au détecteur la possibilité d'indiquer si le temps programmé
par les inters de sélection a é1é dépassé depuis la demiére alarme.
Si le détecteur ne regoit pas de sollicitation des deux modes pendant le
ternps sélectionné, le voyant d'alarme clignote 2 fois de suite pour indiquer
ce défaut de supervision, la sortie défaut technique est active.

Note: Sila mémoire d'alarme est utilisée, Je temps n’est plus compté pen-
dant la période de mise en service du systéme. Le comptage reprend
4 la mise hors service de la centrale. Le temps total écoulé est donc
celui programmé plus le temps écoulé pendant la période de mise

)
1oy
Q
R
Q)\Q)
» Antimasque: Suppression de la couverture de détection. Le détecteur » Comformité \§

indique cette condition si un objet ou élément refléchissant ( métal, plastiques, {\@’

etc.) est placé a environ 30 crn du détecteur. Cette fonction programmable I - QO

par cavalier peut étre utilisée pour prévenir un masquage intentionnet et/ou 1. Compatibilité ElectroMagnétique g}}'

Cet équipement a éte testé et est en conformité avéﬁla réglementation

Européenne concernant la directive CEE/89/336. O

g

2. Brevets '\Q’
K

. L. e
Le détecteur est protégé par les brevets suw%sts: #4660024,#4764755,
#5077 548, #5083 106, # 5208 567, # 5262 783, et # 5450 062.

x~
$
11.0 Couvertures de protection ?

En fonction des réglages hype@quence et des réflexions possible des
ondes, on peut obtenir deux pertees différentes comme indiqué sur les fig-
ures représentant la portée % 8m x 18 m.
Q

Dans le cas A, la portée Qﬁ’ extréme est extérieure aux limites HF.
Dans le cas B, elle esvﬁﬁduse, mais la portée HF est plus longue etily a
risque d'interférence@xterne, il faut donc veiller & ce que cela ne génére
pas d'alarme HF eg:permanence, ce qui rendrait I'appareil plus sensible.

O
Les relérences@tées sur les miroirs correspondent aux zones de couvernture.

.

La protecti@\esl formée par les différentes zones individuelles représentées.

en service. Q?
o

» Remise a Zéro: Une détection d'alarme remet a zéro les alarmes de super- t)QQ

vision. Une période d'au moins 10 secondes d'inactivité (sans alarme) permet o

cette remise a zéro. Le défaut d'auto-test autornatique ne se supprime pas; S

le détecteur doit étre remplacé. Q\0‘

&
. @ Couverture large 28m x 18m - OA80
10.0 Autres Informations Q . .
o Fig.A
. X
* Maintenance 0
Q
Au moins une fois par an, vérifier la portée et les limites de couvertize pour
assurer une protection optimale. Pour s'assurer d'un fonction ent cor-

rect et régulier, f'utilisateur peut étre amené a tester son systéme sur les
portées maximales des zones protégées. Ce test peut dég ncher, pour
vérification, une sortie locale d'alarme avant de mettre en se@ce l'installation.

- Remplacement du miroir et masquage de couven&&e

Pour remplacer le miroir, retirer le filtre blanc qui &ouvre la partie IRP et
tirer sur le bord gauche du miroir en le soulevantde son suppost.
Remettre e miroir en s'assurant qu'il s'engaggénrrectement sur le support.

La position des zones dépend de la posit'cmodu détecteur.
La couverture peut étre partiellement quée par de la bande adhésive
ou des masques placés sur le segme&ré@onespondam du miroir.
Définir les segments a masquer avankde retirer le miroir. Les parties grisées
des dessins des miroirs n'aﬁect&@ pas la détection, il est inutile de les
masquer.

O
li est recommandé de ne pasdgucher le miroir avec les doigts, et de nettoyer
celui-ci a Faide d'un nettoyant a vitre.
1l est toujours recommangé’de tester la portée aprés avoir réduit la couverture
en supprimant certaings zones.

N
Note: Le masqu e réduit uniquement la partie IRP de la couverture et
n'aﬂeclegles caractéristiques de la détection hyperfréquence.
N\

Etanchenﬁe\ch passage des fils
Colmatt%\.le passage des cables avec le morceau de mousse fourni pour
éviter @passage d'insectes ou des mouvements d'air dans l'apparei.

. Vs&)ﬁﬁiliage du capot

égjne vis de blocage est prévue pour vérouiller le capot sur la base.
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Couverture large 28m x 18m - OA80
Fig.B
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