__DETECTEUR DOUBLE
TECHNOLOGIE

NOTICE
D'INSTALLATION /

Les détecteurs DT-8380STC associent deux technologies différentes dans
un seul boftier de faible taille. s bénéficient ainsi d’'une esthétique particu-
lisrement attractive. A l'intérieur d'une zone définie, le canal hyperfréquen-
ces détecte le mouvement tandis que le canal infrarouges passifs prend en
compte les variations de chaleur rayonnée (comme celle emise par ls corps
de {'intrus).
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Le composant de base des détecteurs série DT-63805TC est un microcon-
tréleur. Atin de fournir une détection encore plus précise, un traitement digi-
tal des signaux est associé au traitement analogique conventionnel. Le
microcontréleur utilise un algorithme sophistiqué qui permet de compter et
de combiner les informations issues du canal IRP et celles issues du canal
«hyperfréquences» afin de déterminer s'il s'agit d'une véritable alarme. En
conséquencs, les détecteurs série DT-83608TC fournissent une protection
extrémement efficace oll toutes les fausses alarmes sont virtuellement
éliminges.

De plus, ces détacteurs possédent un circuit de supervision (INFORMER™)
qui contréle en permanence le fonctionnement des canaux «hyperfréquen-
ces» at «infrarouges». En cas de probléme, un test automatique est déclen-
ché, Si e défaut est confirmé, il est indiqueé par les LEDS approprides et
une information est disponible sur la sortie «TRBL» {se reporter au
paragraphe «CABLAGE®»). Sur le canal IRP, le DT-8360STC est équipe
d'un miroir multi-segments. Ce systdme unigue permet d’'assurer une
couverture sur 360°. Elle commence directement sous le dstecteur et
s'étand jusqu’a la portée maximale.

1. CARACTERISTIQUES

«» Double technelogie
Hyperfréquences et
Infrarouges Passifs

= Gestion par microcontrdleur

= Double élément
pyroglectrique

* Alimentation de 10 & 18Vdc

» Relais 1RT en sécurité
positive

« Bottier élégant et discret

« Nombreuses fonctions
d'auto-diagnoestic

* Compensation automatique
de la température -

2. APPLICATIONS -

Le DT-83608TC convient parfaitement pour les installations résidentielles,
professionnelles, scolaires, commerciales ou pour les administrations.,

« Consemmalion nominale au
repos 33 mA

» Entrée de commande (CMDYN)

» Source hyperfréquences
«Omniwava™»

» Supervision hyperfréquences
{circuit «INFORMER™M»)

» Fanclion de recherche des
faisceaux IRP

« Immunité aux radicfréquences

« Contact d'autoprotection &
Pouverture &t a l'arrachement

» Commande de LED a distance

3. EMPLACEMENT POUR LESMONTAGE

Le DT-6380STC assure une cguverture maximale lorsqu'il est monté sur
des plafonds situés & une hadteur de 2,4 4 4,8 m. Se reporter au paragra-
phe «Montage» pour définifquel ensemble miroir IRP it est nécessaire
d'utiliser en fonction des différentas hauteurs de plafond.

Choisir un emplacement situé au centre de la zone & protéger. La zone de
couverture doit &tre dépourvue de tout objet pouvant perturber la détection
de lintrus par le capal iRP {meubles volumineux, étagéres, etc.).

Ne pas oublier q@é les IRP ne peuvent pas traverser fes objets solides. Si

te rayonnementest tlogué, le détecteur ne daclenche aucune alarme.

Remarque :%@n cas d'ulilisation des contacts d'autoprotection du DT-63808TC,
lire |z paragraphe «Installation des contacts d'autoprotection= a la page 2.

4. PROCEDURE DE MONTAGE

Powr retirer la face avant, orienter I'apparail surun des cétés de fagon & ce
que la fente de forme rectangulaire située sur la tranche du détectsur soit
apparente, A l'aide d’'un petit tournevis plat, pousser délicatement au
travers de ladite fente sur le clip de maintien et séparer les deux parties.

Mettre |la face avant de coté.

Pour retirer le circuit imprimé, pousser sur l'un des clips, puls extraire avec
précaution le circuit en s'aidant de I'antenne hyperfréquences.

Montage en saillie

Si le détecteur est monté directement au plafond, utiliser son embase
comme gabarit pour le marquage des trous de fixation et de passage de
cable. Parcar les trous. Tirer le cable du plafond sur quelques centimétres
puis le faire passer a travers le trou situé au milieu de Fembase.

Fixar 'embase au plafond & I'aide des vis prévues & ceteffet,
Vis de montage recommandées : téte plate & 3,580 mm

Remarque : dans le cas d'une pose en saillig, utiliserune des entrées de clble
prédécoupées situdes sur le cdle du botier.

IMPORTANT : afin d'éviter que tout insecte nepuisse pénétrer a l'intérieur
du détecteur, reboucher les prédécoupes degfixation avec une petite
quantité de joint silicone.

Montage encastré

Le détecteur DT-63605TC est livré avec un kit spécial pour montage
ancastré. Celui-ci contient une beite-d'encastremant et un anneau de
blocage. Cet élément n'est nécessaire ques lorsque 'appareil est monté
dans un faux plafond. Retirer (sbhpossible) une dalle du faux plafond afin de
simplifier la procédure d'instaflation.

Pour encastrer le détectaur, percer un trou dans le plafond de 14 x 14 cm,
Insérer le boitier d'encasfreameant dans le trou alnsi créé. Utiliser celui-ci
cormnme gabarit pour lgmarquage des trous de passage de vis. Retirer le
boftier et precéder aupergage.

En cas d'utilisatiofude I'anneau de blocage, placer celui-ci de fagon & pincer

la dalle entre le rebord du boitier d'encastrement et ledit anneau. S’assurer
que ces deux éléments sont correctement positionnés (voir Fig. 1).

Fixer ensuitelembase du détecteur a 'intérisur du boftier. Utiliser pour ce
faire les mémes trous et les mémes vis de fixation (vis a téte plate @ 3,5 x
30 mm.gue dans le cas d’'un montage en saillie. Tirer le cable du plafond
sur plusieurs centimétres, puis le faire passer & travers fe trou situé au
centre du boitier et de I'embase du détscteur.

Insérer le boitier dans le trou percé dans le piafond et le bloquer a 'aide de
fanneau en utilisant les 4 vis prévues a cet effet.
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Figure 1 - Kit de montage
encastré pour le
détecteur DT-6360 STC

Anneau de

Buoitier biocage

d’ encastremeﬂl

‘ —  DT-6380STC

Installation des contacts d’autoprotection

Ce détecteur est équipé de deux contacts d’autoprotection. L'un sert a
signaler 'ouverture du capot du détecteur, 'autre son arrachement du
plafond. s sont tous deux de type normalement fermé (NF) et religs en
série a l'intérieur de l'appareil.

Il est possible de se servir uniguement du contact d’autoprotection du capot
sans pour autant devoir modifier le coffret du DT-6380S7C.

Pour utliser le contact d’autoprotection a l'arrachement, retirer la préds-
coupe rectangulaire située sur 'embase de l'appareil, juste derriére [edit
contact puis fixer une vis™ au plafond. Laisser la vis dépasser suffisamment
afin qu'slle exerce une pression sur le contact {se reporter & la figure 2).

Dans le cas d'un montage encastré, retirer la prédécoupe de 'embase puis
percer derriére celfe-ci un trou dans le boitier d'encastrement. Fixer une vis
et laisser dépasser celle-ci suffisamment pour exercer une pression sur le
contact (se reporter a la figure 2},

Remarque : il est recommandé d'utiliser une vis 4 t&te plate @ 3,5 mm x 30 mm.

" Figure 2 - Contacts d'autoprotection (cuverture et arrachement)
Prédécoupe pour

Embase lautoprotection a  Plafond Montage en saillie
~, I'arrachement z
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du circuit imprime Montage encastré

Délecteur Flafor’wd i
DT-5260 5TC & i = |
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Démontage de la face avant aprés instaliation (montage encastré)

Apras avoir installd le détecteur et réalisé un test de passage, il peut étre
nécessaire d'effectuer quelques réglages. Utiliser & nouveau un tournavis
pour retirer le capot. Insérer le tournevis aussiloin que possible dans les

rainures du boftier d'encastrement. Pousser déticaternent vers I'extérieur
peur fibérer les clips gui maintiennent la face avant.

5. CABLAGE

Respecter las polarités. Cabler le détecteur comme indiqué ci-dessous
{diamé&tre des conducteurs de & & 16/10 mmj.
Note : l'appareil est protégé contre I'inversion de polarité.

Figure 3 - Cablage

Relais d'afarme 25Vde/125mA -
Résistance de protection série 22

Sortie détaut! collecteur
clver 50mAJD,3Y max. Résistance
de protection série 1K _2'“"*—}

EOL’ TEL CMD NG COM EC)L2 NO v Y+

Autoprotection j__J
Contact NF

{capot fermé)
25mA/30Vdc

Alimentatior:
40mA/12Vde
Commande & distance des LEDS cu entrée de commande

Test automatique, active de 0 4 1,5V, inactive de 6 & +12V,
impédance d'entrée 110 k&2 minimum

1 La sortle «défaut est active lors d'un dysfonctionnement en auto-test ou lorsqu'une condition de
supervision «INFORMER» survient. Se reporter aux paragraphes «CIRCUIT DE SUPERVISION»
et «RECHERGHE DE PANNES».

2 EQL = bomne libre pour le raccordement d'une résistance ds fin da ligne.

Note : ne pas laisser de fongueur de cable excessive a I'intérieur du détecteur.
Pour facititer 1a remise en place du circuit imprimé dans sa position d'origine,
réintroduire autant que possible la longueur excédentaire dans le plafond.

6. INSTALLATION Figure 4 - Masquage des
facettes du miroir
Remplacement du miroir

Le détectaur DT-6360STC est livré avec
deux miroirs, l'un prévu pour une hauteur
de plafond comprise entre 2,40 et 3,40 m
{pré-installé sur la version de base) et
I'autre pour une hauteur de plafend compii-
se enfre 3,50 et 4,80 m par rapport au sol.
Pour procéder au remplacement de cas
mirairs, retirer la face avant et la retournar.
Enlever la cache de protection et dégager
le miroir en pressant sur {es clips de maintien. Ranger ce demnier et placer
le nouveau miroir. Remettre le cache et remonter la face avant. Une fois
cette opération réalisée, procéder au test de passage afin de s'assurer
gue les bandes adhésives sont placées sur les segmenta souhaités.

L'adhésif place & cet endroit

x Supprime les zones en ce paint

Masquage des facettes du miroir IRP o

Pour supprimer certains faisceaux infrarouges de ia zone de couvarturs,
masquer les segments correspondants sur le mireir & 'aide des adhésifs
fournis: Hl estinotergue ces dermlers dutvent étre collés surla facette du
miroir qui se trouve A L'OPPOSE de la zone qui deifétre inhibée.

7. TEST DU DETECTEUR

Les détecteurs DT-63605TC sont équipés dedeux LEDS de diagnostic :
I'une verte pour le canal «Infrarouges» et l'autre jaune pour te canal
«Hyperfréquences», La LED rouge sert andiquer une condition d'alarme.

Mettra e détecteur sous tension et attendre fa fin du test automatique (90
secondes). Commencer le test de passage, une fois les trois LEDS
gteintes. :

Lancement de (autp-  Figure & - Gircuitimprimé du DT-638087C

. HAUT
test par linstallateur : Plz?icerelg
effectuer un H i ca‘?ra Z,r ‘
cotnt-clrcuit entra ces I:' one on_bﬁ_ta_
deux points _, sensipilie
«infra-rouges»
Potentiomatre de MAX o souhaitée (cavalier
- - mis en pesiion
réglage de Iz portés i i
«hyperfréquences» A3z voir page 3)
{"39_'?99 usine en w2 Retirer ls
position maximalg) |- X cavalier pour
| w3 : désactiver les
Placer le cavalier peur i @ {EDS do
désactiver la s_o_rtie détaut Wa 75 | diagnostic et la
lors de Pagparition d'une LED Alarme
condition«INFORMER» (cavalier mis
{cavalier mis en place en } | en place en
using) Contact d'autoprotaction  BAS Rouge  usine)
Ve “Jaune

Commande 4 distance des LEDS ou entrée de commands de test
Cavalier W4 en place : Iz borne CMD permet la commande & distance des LEDS
Cavalier W4 retiré : la borna CMD sert d'entrée de cammandes {cavalier retiré an usine)

LEDS de diagnostic et d’alarme e

Rouge - En fonctionnement normal, la LED s’allume lors d'un
déclenchement d'alarme”.

Jaune - En fonctionnement normal, la LED clignote lors de la détection
d'un événament par le canal «hyperfréquences».

Vert - En fonctionnement normal, la LED clignote lors de l&détection

d'un événament par e canal «infrarouges».

En cas de dysfonctionnement de 'auto-test ou de V'apparition d'une
condition «INFORMER» {supervision}, las LEDS indiguent la nature du
probléme (se reporter aux tableaux 1 et 2).

Réglage du canal «hyperfréquences»

Les détecteurs DT-63605TC sont équipes d’un-potentiomeatre rotatif (R32)
permetiant de régler la portée (voir figure 5). Tourner le potentiomatre &
fond vers la gauche afin d'obtenir la sensibilitd |a pius faible (MINIMUM).

Peandant le test de passage, tourmar gradugllement le potentiométre vers la
droite, jusqu'a obtenir la portée souhaitée)

Test de passage

Traverser [a zone protégée en différents endroits & allure normals. Les
LEDS de diagnostic s'allumentdous les deux & guatre pas. La LED rouge
doit signaler l'information d'alarme. En 'absence de mouvements, les trols
LEDS doivent étre éteintes:

8. ENTREE DE COMMANDE / COMMANDE A DISTANCE DES
LEDS

La position du cavalier W4 détermine la fonction associée a l'entrée de
commande (CMDBY.

Lorsque le cavalier W4 est en place, I'entrée CMD permet de
télécommander le fonctionnement des LEDS. Sile signal appliqué sur la
borne est.au niveau bas (0V), le fonctionnement des LEDS est alors activé,
En revanche, si le signal est au niveau haut (+12V), leur fonctionnement est
inhibéc Cependant, st un défaut dans I'auto-test survient, les LEDS
s'aliument, quel que soit I'état du signal.

Lorsque le cavalier W4 est retiré, la borne CMD fonctionne comme une
borne d'entrée de commanda. Sile signal appliqué sur la borne est & un
niveau bas {0V} pendant au moins 0,5 seconde, un auto-test est déclenché.

9. SUPPRESSION DU FONCTIONNEMENT DES LEDS (en local)

Pour supprimer ie foncticnnemant des LEDS de diagnostic et d'alarme,
retirer fe cavalier W2 situé sur le circuit imprimé {se reporter a la figure 5).

10. CIRCUIT DE SUFERVISION («INFORMER»)

par les canaux |RP et hyperfréquences. li utilise le ratic résultant pour
déterminer si chacun d'eux fonctionne correctement ou non.

Le ratio préétabliestde—t6pour1. Celasignifieque situne des parties—
enregisire 16 déclenchements, {'autre doit en enregistrer au moins un.
Dans le cas centraire, une information de défaut est générée.

l.orsqu'ung telle condition est présente, la sortie «défaut» est prévue pour
devenir active pendant 4 secondes et les LEDS indiquent également
l'anomalie (en installant le cavalier en position W3, e fonctionnement des
LEDS est toujours valide alors que la sortie «défaut» est inhibee. -
Voir figure 5). Le détecteur série DT-6360STC déclenche Immédiatement
un auto-test afin de déterminer si [e probléme est interne.

_+ siune erreur d'auto-test est détectée, le fonctionnement des LEDS en
type «auto-test» remplace le fonctionnement de type «supervision» et
la sortie «défaut» devient active pendant 8 secondes (se reporter au
tableau de recherche de pannes & la page 4).

« 5 aucune erreur n'est détectds, le fonctionnement des LEDS en type
«supervision» se poursuit. Le probléme provient alors de linstallation.
Effectuer un test de passage pour en déterminer la cause.

CIRCUIT DE SUPERVISION (suite)

Note : si B dvénements sont détectés en une minute par le canal
hyperiréquences sans gu'aucun ne le soit par le canal IRP, le circuit de
supervisicn s'inhibe {ui-méme pour 8 minutes. Ce fonctionnement permet

au circuit de compenser les perturbations d'environnement temporaires. Si
pendant cette périods un événement est détects par le canat IRP, le circuit est
automatiquement remis & zéro.

11. SEQUENCE D'ALARME DU DT-636057C

La position du cavalier W1 détermine fa séquence qui déclenchera
l'information d'alarme :



Sensibilité Position du Séquence d'événements pour
RP cavalier W1 déclencher une alarme
Haute Broches haute a. Hyper et IRP - fenétre 4 soc.!
el centrale b. Hyper - fenétre 4 sec.
Normale Broches centrale a. Hyper et IRP - fenétre 4 sec, !
et basse b. IRP - fenédtre 15 sac.
¢. Hyper - fenétre 4 sec.
Basse Retiré a. Hyper et IRP - fenétre 4 sec, !
b. IRP de la méme polarité -
fenétre 15 sec.
¢. Hyper - tenétre 4 sac.

Hyper = événement hyperiréquences  L'ordre n'est pas important.

IRP = événement infrarcuges simple faisceau

Si un des canaux hyperfrégquences ou IRP cesse de fonctionner
correctement, le détecteur retourne vers un fonctionnement a technologie
unique. La séquence d'alarme en technolcgie unique dépend évidemment
de celle qui reste opérationnelle :

« Hyperfréquences hors service / IRP fonctionnels
Une alarme est déclenchée lorsque des événements IRP valides
surviennent dans un intervalle de 15 secondes. Le nombre
d’événements nécessaires a 'activation d'une alarme est déterming
par le réglage de sansibilité IRP
{cavalier W1) : HIGH (haute) = 1, NORMAL = 2, LOW (basse) = 3.
= IRP hors service / Hyperfréquences fonctionnels
Une alarme est déclenchée lorsque deux événaments
hyperfréquences surviennent dans un intervalle de 4 secondes.

UTILISATION DU DETECTEUR EN PRESENCE DE PETITS ANIMAUX
a) Metire le comptage d'impulsion & 3 {cavalier W1 retiré).
Un réglage & trois réduit de fagon impoertante la possibilité de
confusion entre un humain et un petit animal.

b) Placer le détecteur de fagon a ce que le petit animal se trouve
& plus de 2 m de {a ligne de visée du détectsur.
¢) Fixer le détecteur & une hauteur de 2,30 m.

Lorsque ces trois conditions a, b et ¢ sont réunies, la présence des étits
animaux dans la zone de couverture est totalement ignoree par |é
détecteur,

12. MEMOIRE DE DEFAUT

Lorsque la sortie «défaut» du DT-836CSTC ast active, les LEDS
fonctionnent suivant un modéle spécifique. Se reporter-aux tableaux 1 et 2
pages 3 et 4.

3i un détfaut de fonctionnement disparait avant guil soit possible de le
visualiser, on peut le ratrouver pour déterminer [&défaut survenu.

Pour cela, retirer le capot du détecteur, Utiliserun petit tournevis pour
«court-circuiter» momentanément les deux pastilles {d'auto-test) situées sur
la gauche du circuit imprimé (voir figure 5)CLes LEDS s’allument a nouveau
suivant le modéle present lors du défaut.

«Court-circulter» a nouveau les deux pastilles pour effacer le modéle de
fonctionnemant des LEDS.

Note : la mémolre de défaut n'enregjstre qu’un seul événement (le dernier
survenu). Une fois effacée, la mémoire est vide et l'auto-test recommence.

13. RECHERCHE DE PANNES

Les détecteurs série DT-88605TC effectuent automatiquemant des séries
d'aute-tests dans les conditions suivantes : & la mise sous tension, par
déclenchement volontaire de linstallateur, & distance & l'aide de I'entrée de
commande ou péricdiquement de fagon normale lors des tests intsrnes.

Lorsqu'une erreyy d'auto-test se produit, la sortie «défaut» devient active
pendant 8 secefides. Le tableau suivant décrit le fonctionnement des LEDS
lorsqu'une afiomalie apparait et 'action a entreprendre pour chague cas.

Tableau 1. Recherche de pannes en auto-test

ALARME HYPER IRP
Description test (rouge) {jaune} (verte} ACTION
. . } BT, Y S an
Test a la misa sous tension (vérification de fa §/:: 3 /:: ‘f‘\% Renvoyer le détecteur pour réparation 1
somme de contrile checksum ROM) RN gy N
. . s \f
Test a la mise sous tension (écriture/lecture -:-\\/’: Renvoyer le détecteur pour réparation 1
de lous les emplacements mémoire RAM RN L ) ) .
il Verifier 1a tension d'alimentation et las
Test Alimentation {la tenslon est-elle dans les ;f; O Q polarités, Si les deux sont correctes,
tolrances) A renvoyer le détecteur pour réparation
N . Le test peut &tre prolongé dans te cas ol des
Test d'environnement hyperfréquences K mouvements sont détectés en cours d'essai
{confirme tolerances cireults, niveaux de bruits | @3S O Vérifier I'environnement polr trouver les causes de
et points de fonctionnement) 4s fausses alarmes. Si aucune source n'est
découvaris, renvoyer 1 détecteur pour réparation 1
Test impulsionnel hyperfréquences (test de S o Vérifier gue rien ne vient masguer le détecteur
Foscillateur et de |a diode «Gunn») »;/5. 7/\: O {dans un rayon de 300 cm}. Sice n‘es; pas la cas,
renvoyer le détecteur pour réparation
Test perturbation IRP ({test éiément pyro : ; ' :
ity LA B e Retirer le capot et passer la main devant 'appareil.
gircuit queHICO}jin-C\rCUIte et liaison en retour O :/\5 Sile détacteur ne revient pas en posm_Pn de repos,
avec microcontréleur) T renvoyer le détecteur pour réparation
Test d'environnement IRF {contirme 1.e test peut étre prolongéd dans fe cas ol des
{folérances circuits, niveaux de bruit 2 mouvemants sont délectes en cours d’essal.
et points de fenclionnement) B IS S Vérifier l'environnement pour trouver les causes de
Test de compensation de température (la i fausses alarmes, Si aucune source n'est _—
tempéralure ambiante est comparée  la . " e découvente, renveoyer ie détecteur pour réparation
derniére température memorisée et a celle du @] ez = Renvoyer le détecteur pour réparation |
corps humain pour permettrefajustement des IS TN
seuils de détection
Tous les tests passés avaosucces. Détecteur o O Le détacteur fonclionne correctement
prét pour e test de passéige
Information «supenfision» hyperfréguences \b: O Se reporter au tableau «supervisions ci-desscus
AR
. L. N/ 173
Information «supervisions [AP R \\ Se reportsr au tableau «supervision: ci-dessous
45N AN
LEGENDE il . . e . . s
=BT = clignotement rapide 3. = clignotement lent = allumée & = éteinta
DES LEDS : it N

Y Retour pour réparation chez votre distributeur

2 §ile clignotement est toujours présant deux minutes aprés que tous les mouvements dans une zone de 1,5 m autour du détecteur alent cesse,

un défaut dans l'auto-test est survenu.

Le taBleau 2 (cf. p. 4) décrit deux informations de défaut qui sont indiquées
padle circuit de supervision :

1/ Trouver la condition de défaut qui correspond & I'information
donnée parles LEDS de test de passage (sans mouvement dans
la zone de couverture).

2/ Effectuer un test de passage. Vérifier attentivement la réaction
des LEDS de diagnostic.

3/ Se reporter & la colonne «Causes possibles» pour tenter de
trouver une réponse au fonctionnement des LEDS de diagnostic
durant le test de passage.



Tableau 2. Recherche de pannes en mode SUPERVISION 16. SPECIFICATIONS TECHNIQUES
{«INFORMER»)

| Portée Relais d'alarme
Etats des LEDS Etats des LEDS Diametre de 15 m Contact 1RT {sécurité positive) /
sans mouvement durant le test Type ‘de Caus_es {rayon de 7,50 m) Temps minimal d'ouventdra : 3 s
ALAAME HYPER |AP Aﬁ:ﬂf‘lzs:sg:ﬂ I8P probiemes possibles . : 25V_dC/ 125mA -
(rouge)  {aune) {vecte) (ouge) (aune) {verte) Autoprotection Résistance du contact a I'état
F:rubl_'eme hypedréquancas Contact NF fermé : 220
' Descauire | Gemsierrener | | S0Vdo/25mA T
\ . O O O du ratio Porlée hyperfréquences trop Alimentation
’, e O (Disparition du modela) longue 1AP blagués Détecteur d’hyperfréquences 104 18 Vdc
TELTR NN .. |gonedecowerue AP Fréquence centrale - 10,59 GHz ~ Ondulation résiduelle 3Vcac max.
@7 (O |besequiidre | o niaton zons de Fréguence susceptible d'étre sous 12Vdc
won duralio | couverture IRF incansels différente dans d'autres pays
Probleme IRP Consommation
Déséquiliore | s ronneraent Détecteur IRP <40 mA
\ - y du ratio Partée hyperfréquences trop Double éiément pyroe’!ectrique . .
(Dispartion du mod2t) soune - Immunité a la lumiére blanche
N N IDassquilore | Lot pertsauances o | | Immunité HF 900 Luxa3dm
‘5@\ O '7-\ du ratio Masquage du canal 30V/m de 10 MHz 4 1 GHz .
hypertréquences Zorles de couverture IRP
Fréquence Mirgir pour hauteur de plafond de
Note : si vous pénétrez dans la zone de couverture ‘et que les LED3 10,59 GHz 2 404 3.40 m
s‘ete_\gnent, vous pouvez recher.cher un modéle dans le tableau pour 2 Trois zones sur 360°
Iocq!lser avec precision {e probléme. Reportez-vous au paragraphe Protection du elrcuit 36 zones longues
«Mémaire de défaut~page 3. Protection intégrée contre les 24 zones intermédiaires
14. ZONE DE COUVERTURE inversions de polarité 16 zones courles

1 zone basse
Sortie défaut

Collectaur cuvert Miroir pour hauteur de plafond de
La tension collecteur/émetteur (Vce) 3,50 ot 4,8C m
ast de 300mV a 50mA Deux zones sur 360°
40 zories longues
Entrée commande 20 zones intermédiaires
Déclenchement auto-test 1 zone basse
Active de 0&71,5Vde
Inactive de-BVde a +V Sensibilité
Impédance d'entrée : 110 kQ min. 2 a 4 pas dans la zone de couverture
Hyperfréguencas Hyperfréguances Poids Température de fonctionnement
Miroir pour hauteurs de plafond Miroir pour hauteurs de plafond 3879 -18 4 +65°C
comprises entre 2,40 et 3,40m : comprises entra 3,50 et 4,80 m
Accessoires standards Humidité relative
Vue de cSté « Kit d'encastrement 5 & 95% (sans condensation)-

« Adhésifs prédécoupés pour le
magquage das facettes du mircir  Dimensions
- IRP 127 x 127 x.58 mm

- Sal

Impartant : pour assurer un fonctionnement correct, les détecteurs

Hauteut | Zones Zones Zones Zone [y teur do| ZON89 ‘Zones | Zona
de axtdrieyres | moyennes | Intérievres icentrale : extérieures | Intdriaures | centrale - i & A i i .
momage PTG S o i s e L e . DT-8360STC doivent &tre testés au moins une fois par an
2.40m  {7,70m |5.70m | 3,6dm]2, 7am it 7m [1,30m ] §,50m | 3.65m £,00m | 4,90m}3.70m | 2,50m | 0.7m ’
2.75m _ {9.65m | 7,15m |4 50m(345m 12.15m | 1,65m | 8,65M [ 4 25m  |7.56m | 6.00mbs.65m | 3.15m] 0.50m
3,35m  [13,5m [10,05m|6,20m 4,80m [3.00m | 2,30m | 0.90m | erm[5.05m |7 .50m | 5.55m | 3.75m | 105m
15. RISQUES LIES A L'ENVIRONNEMENT ET-DIVERS
1RP . HYPERFHEOUENCES
Vibratlons Probléme peu important Peut devenir un probléme
Reaflexion dans fa zone de couverture Aucun probléme sauf si la finition Paut devenir un probleme
due & un cbjet métallique de grandes de I'abjet par polissage est importante
~ |dimensions "
T Sensibilité aux mouvements des pories Prebleme peu important Peut devenir un probléme
das autres étages )
Sensibilité aux petits animaux Probléme, si 'animal est proche. Peut devenir un probléme, si
Changer l'ortenitation du détecteur I'animal est proche
) ou masquer le canal concernge
Mouvements dans les tuyaux&n plastique Aucun probléme Paut devenir un piobléme si le
tuyau est proche ]
Mouvements derriére une.paroi mince Aucun probléme En cas de probléme, modifier {a
QU une vitre o portée et/gu déplacer le détacteur
Courants d'air - Choisir avec soin ' ' Aucun probléme
I'emplacement de la pose
Scleil, phares de Choisir avec soin Aucun probleme
voiture 'emplacement de la pose
Chauffage ) Choisir avec soin Femplacement de la pose Aucun probléme )
Machine mobile Trés peu de problémes Choisir avac soin 'emglacement
. . i . de la pose .
Interférences radar Trés peu de preblémes Peut devenir un probléme sila
perturbation est proche
Tubesflucrescents Aucun problame Peut devenir un probléeme si la
perturbation est proche
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Rl e S CA&K Systems / Mai 56/ Les spécifications technigues sont susceptibles d'éira moditiées sans prdavis.



