Fonctionnement des LED en mode de Test de passage

Couleur verte: état OK — Lorsque les LED de couleur
verte sont allumées, cela signifie que chaque technologie
est stable et préte a subir le test de passage. Le testeur
optionnel XL-SOUNDER est silencieux.

Fiche
LED infrarouges (IR) testeur LED hyperfréquences

Technologie Infrarouges du détecteur en alarme — La
LED rouge d’alarme IR est allumée, mais le détecteur n'est
pas en alarme. Le testeur optionnel XL-SOUNDER émet
une signalisation sonore lente (2 bips par seconde).

LED d’alarme Fiche

infrarouges (IR) testeur
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Technologie Hyperfréquences du détecteur en alarme
— La LED jaune d’alarme Hyperfréquences est allumée,

mais le détecteur nest pas en alarme. Le testeur optionnel:&”

XL-SOUNDER émet une signalisation sonore raplé%

(8 bips par seconde). e LEDddame O
testeur hyperfréquences O

P

Détecteur en alarme — La EED rouge d’alarme Maitre
est allumée, car les LED d’ g{@rme assignées & chacune des
deux technologies sont tog@es deux allumées (LED rouge IR
et LED jaune Hyperfr{:ﬁhences ). Le testeur optlonnel XL-
SOUNDER émet gine signalisation sonore continue.
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REFERENCES ET REGLAGES
DU DETECTEUR

(Indiquer ci-dessous les paramétrages en
vigueur sur le détecteur)

Référence produit :

Numéro de série :

Module lentille :

Entourer les valeurs correspondant aux para-
métrages assignés au détecteur.

Réglages de sensibilité :
Min.)1 234567 89 10 (Max.)

Réglages de portée :
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 (% du max.)

Réglages d’immunité aux oiseaux/animaux :

[Standard] [Optimisé]

& Testeur (audible) XL-SOUNDER
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11.
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14.

Préesentation rapide
du processus d’installation

Installer le support de fixation du détecteur (voir colonne 3).
Passer en revue toutes les consignes de montage, en consul
tant notamment les rubriques «A faire « et «A ne pas faire» des
colonnes 10 a 24.

Retirer la carte électronique du boitier et installer ledit boitier
ainsi que le capot de protection de celui-ci sur le support de
fixation.

Faire cheminer un cable a I'intérieur du boitier du détecteur
via le raccord pour conduit ¥2” (voir la colonne 4).
Débrocher le bornier du circuit imprimé principal et
procéder a son raccordement en suivant les indications
données par le schéma de la colonne 4.

Pour initier le premier test de passage uniquement,

régler la portée et la sensibilité du détecteur sur les valeurs
maximales (voir la colonne 5).

Ré-enficher le bornier venant d’étre cAblé et faire cheminer
les cables en utilisant les supports prévus a cet effet sur le
circuit imprimé (voir la colonne 4).

Remettre la carte électronique en place a I'intérieur du boitier
puis serrer les 4 vis de la face avant du détecteur (voir la
colonne 5).

Desserrer légerement le dispositif de pivotement de sorte que &

le détecteur puisse étre incliné vers le haut, le bas ou un Oc}}
cdté sans qu'il soit pour autant nécessaire d'utiliser une ck’vb
Allen chaque fois qu'un déplacement est requis. Veiller@pen
dant 2 ce que le détecteur soit toujours bien fixé au sitpport
(voir la colonne 5). &

Procéder a linstallation du dispositif de test %@ﬁ%ble du
détecteur (voir la colonne 8). ¥

Déterminer la zone de couverture du dégstteur en initiant

un test de passage (voir la colonne 5):@ est 2 noter que le fait
d'orienter le détecteur avec précisigit’ permet d’optimiser la
zone de couverture (voir les cogexﬁnes 5et6).

Une fois la zone de couvertur désirée obtenue, resserrer la vis
du dispositif de pivotemgé‘t\ode manitre 2 ce que le détecteur
soit bien maintenu en gace.

Afin de réduire au mgnimum la probabilité de survenance
d’alarmes intem @gves, régler la sensibilité sur le niveau

le plus bas pog@ée permettant néanmoins d’obtenir des résul
tats acceptabfles lors des tests de passage (voir les colonnes 6 4 8).
Diminugtla portée du détecteur dans la mesure du possible.
Remaijue : en reégle générale, il est préférable de régler la
segsibilité et la portée du détecteur sur les niveaux les plus bas

\@}%ssibles permettant d’obtenir la zone de couverture désirée.

1

Recherche de defauts

S
Le détecteur ne fonctionne pas ou les LED ne s'allumeg pas.
1. Vérifier la tension d’entrée aux bornes 2 (-) et 3 (+) ou I'&at de la
LED «Tension OKo» située sur la carte PC, afin de s'agsurer qu'elle
est allumée. Une tension comprise entre 8,5 et 2()@?‘”& doit étre
présente aux bornes d’entrée. ¥
2. Vérifier que le commutateur d’activation /d¢gittivation de la
LED est bien sur la position ON. 3o
La LED Alarme du détecteur est allumée en continu et ne
se réinitialise jamais. N
1. Sila tension d’entrée est correctegtgfourner le détecteur au
fabricant. Y
Il est impossible d’obtenir [& portée maximale souhaitée.
1. Se reporter au paragraphe@Quelques conseils utiles» de la section
«Test de passage» de cegt® notice.
2. Sile rayonnement inffarouge passif n'assure pas la détection
attendue, vérifier Jalignement du détecteur, I'angle de visée
étant ici un paggmetre capital.
3. Sila partie hyiperfréquences nassure pas la détection atten-
due, Vél:i(@? les réglages de portée et de sensibilité.
4. Vériﬁ%f\ﬁue la lentille utilisée est adaptée.
5. Degébjets de grande dimension bloquent-ils le périmétre de
Qgﬁection? En effet, si le détecteur ne pergoit un intrus qua
“moitié, il est fort probable que la portée requise ne sera obtenue

& que partiellement.

&q,é\Le détecteur génere des déclenchements d’alarme intempestifs.

Q
(5\‘\0
N

1. Vérifier la tension d’entrée en respectant les indications fournies
dans le premier cas de figure présenté ci-dessus. Lors de cette
vérification, il est préférable que la source principale soit inhibée
et que le détecteur soit alimenté uniquement par la batterie de
secours. Cette procédure permet de tester le détecteur dans les
conditions les plus défavorables, présentant la tension la plus basse
possible envisageable.

2. Vérifier le réglage de sensibilité. Dans le cas d’applications
commerciales ou industrielles, PROTECH recommande de
placer le commutateur sur les positions 1, 2, 3, 4 ou 5.

3. Le détecteur est-il orienté vers le bas de telle sorte que la zone de
protection sarréte au sol? Le périmetre a-t-il été testé avec un
véhicule, afin de s'assurer que le détecteur ne capte aucun objet
de grande dimension (tel qu'un bus, un camion, un train, etc.)
en dehors de la zone de protection? Ne pas oublier que le détecteur
est capable de percevoir une personne 2 plus de 30 métres et un
autobus 2 plus de 150 metres. PROTECH recommande forte-
ment [udlisation du testeur XL-SOUNDER lors de l'exécution
du test de passage.

4. Avez-vous envisagé d'installer le détecteur 2 une hauteur spéri-
eure, de telle sorte qu'un animal de petite taille (chat, rat, lapin,
oiseau, etc.) ne puisse étre détecté au sol du fait de sa taille? Avez-
vous également considéré l'option d’utiliser une lentille de type
«Pet Alley”, Cest-2-dire une lentille avec tolérance de passage des
animaux de petite taille et dans ce cas de monter le détecteur &
une hauteur inférieure (comprise entre 1,22 et 1,83 metre) ?

Note : si tous les points ci-dessus ont été vérifiés et que le
probléeme persiste, merci de contacter le support technique de

PROTECH.
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Liste de controle relative a
installation du détecteur
PIRAMID X1L2

M Chaque détecteur est-il réservé a une zone d’alarme
unique ? Cette condition est impérative. En effet, dans le
cas ot plusieurs détecteurs sont assignés 2 une méme zone,
il devient virtuellement impossible de rechercher d’éventuels
dysfonctionnements ponctuels. Merci de signaler 2 qui de
droit la position de PROTECH sur ce point tres important
avant de procéder a l'installation du détecteur.

(A La LED verte «Tension OK» estelle allumée? Cette
dernitre permet de vérifier qu'une tension correcte est
fournie au détecteur en entrée. Lors de cette vérifica-
tion, il est préférable que la source principale soit in-
hibée et que le détecteur soit alimenté uniquement par
la batterie de secours. Cette procédure permet de tester
le détecteur dans les conditions les plus défavorables,
présentant la tension la plus basse possible envisageable.

D Le réglage de SENSIBILITE (commande rotative)

a un impact décisif sur les performances du détecteur &
et plus précisément sur I'absence de déclenchements S
d’alarme intempestifs. Dans le cas d’applications com- Q){\@
merciales, PROTECH recommande de placer le com- (9@

mutateur sur les positions 1, 2, 3, 4 ou 5, le réglage 1&°
. . 3
offrant le meilleur taux de réjection des fausses alarmes.

o

D Le réglage de PORTEE (commande rotagS’oe) dé-

termine les dimensions d’ensemble de 5 zone de

détection. En regle générale, il est nglessaire de

placer le commutateur sur les positj As 80, 90 ou

100 pour atteindre le réglage dngxSrtée maximum.
Q\

(A Le désecteur est-il orienté vers @*\gas de telle sorte que la
zone de protection s'arréte ausHl ? Le périmetre a-t-il été
testé avec un véhicule, afin d s'assurer que le détecteur ne
capte aucun objet de grangle dimension (tel qu'un bus, un
camion, un train, etc.)gk?dehors de la zone de protection ?

NG

(A Avez-vous envi agé d'installer le détecteur 4 une hauteur
supérieure, de g@ﬁfsorte qu'un animal de petite taille (chat,
rat, lapin, ojgdu, etc.) ne puisse étre détecté au sol du fait de
sa taille ?\é§ez—vous également considéré loption d’utiliser
une legtﬁle de type «Pet Alley», cest-a-dire une lentille avec
tolégance de passage des animaux de petite taille ? Pour plus
@étails, se reporter aux spécifications de la page 3.
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Description <&
2
Généralités &

Le détecteur PIRAMID X1.2 est un détecteur double teghnologie
(infrarouges passifs et hyperfréquences) congu de manie & garantir
une protection volumétrique de la plupart dgiapplications
extérieures. Sa technologie fait appel 2 la combisaison unique des
hyperfréquences (Doppler stéréo) et des infrafduges passifs.

Le détecteur PIRAMID XL2 est configuré de maniere & ce
que son fonctionnement respecte la logique «Si et si». En effet, la
technologie des hyperfréquences et GQ‘%C des infrarouges doivent
toutes deux étre activées simultanétge\ql’t pour que le détecteur génere
une alarme. La partie <hyperfrégitences» vise en effet a détecter le
mouvement d’un intrus tandis que la partie «infrarouges» vise a
détecter toute modification e la radiation infrarouge. Ce n'est que
lorsque ces deux techn(gp%ies sont activées simultanément que le
détecteur génere une condition d’alarme.

Un niveau de peifdrmances optimales du détecteur PIRAMID
XL2 est atteint dBrsque celui-ci est utilisé afin de protéger des

. 2 0 M 7 \ 4 z
bien spec1ﬁq®®§ ou des endroits stratégiques. En régle générale,
ce détectetnest en effet pas utilisé pour surveiller une zone

périmétggique (comme Cest le cas pour une barriere infrarouge
extérigire), a moins que ce ne soit dans le cadre d'un systeme
propriétaire garantissant une réponse «sur site» ou permettant
ngectuer une vérification vidéo de I'événement.

Spécifications Techniques
Tension nominale

Tensions admissibles
Consommation

Température de fonctionnement
Capacité des contacts de relais
Fréquence

12 Vce

De 8,5220 Vcc

150 mA sous 12 Vec

De -34 a4 +54 °C
0,1A/50V

10,525 Ghz (Etats-Unis)
10,587 GHz (Europe)
9,90 GHz (Europe)
9,47 GHz (Europe)

Zone de couverture
SDI-76XL2:15mx 15m
SDI-77X1L2:27 mx 15 m

Zones de couverture optionnelles obtenues en cas
de changement de la lentille :

SDI-77XL2-B : 30 m x 10,5 m

SDI-77XL2-C: 38 mx 6 m

SDI-77XL2-D : 30 m x 3 m

Lentilles avec tolérance de passage des animaux de compagnie :
Lentille A — Pet — grand angle

Lentille B — Pet — angle moyen

Lentille C — Pet — angle étroit (rideau)

Remarque: en sortie d’usine, le SDI-77XL2 est équipé de
la lentille A.



INSTALLATION

Montage du détecteur PIRAMID XL.2

1. Le détecteur PIRAMID XL2 est pourvu en sortie d’usine d’'un
support de fixation mural. Installer celui-ci & 'emplacement prévu
pour le détecteur. S"assurer que ce support est solidement fixé et qu'il
ne peut étre soumis a aucune vibration d’extréme intensité. Eviter
également de choisir un emplacement ot des obstacles pourraient
bloquer le champ de réception du détecteur.

Accessoires universels pour montage sur poteau

2. Sile détecteur PIRAMID X12 doit étre fixé 2 un poteau, PROTECH
propose en accessoires deux dispositifs de fixation universels. Ainsi,
I'accessoire modele PH-4 est prévu pour une fixation sur des poteaux
ayant un diametre compris entre 1,25 et 11,45 cm tandis que le
modele PH-4A est destiné aux poteaux de diametre 11,45 4 21,6
cm. Ces deux accessoires sont congus de maniere & pouvoir accepter
le support de fixation mural fourni avec le détecteur.

Emplacement d’installation optimal

3. Le détecteur doit étre installé de sorte que le chemin qui sera le plus
probablement emprunté par un intrus provoque un rapprochement
vers ou au contraire un éloignement du détecteur (mouvement dans
le sens de la longueur de la zone de couverture).

4. Le détecteur PIRAMID XL2 ne permet en effet de capter des
mouvements se produisant dans le sens de la largeur de la zone de
couverture que lorsque sa sensibilité est réglée sur un niveau haut (10,
9 et 8). Le fait d'utliser le détecteur avec un tel niveau de sensibilité le
rend cependant plus susceptible de générer des alarmes intempestives.
Alnsi, pour garantir une détection efficace tout en maintenant un S
niveau de sensibilité relativement bas (1, 2, 3, etc.), il est important \fz}‘\
de placer le détecteur de telle sorte qu'il puisse reconnaitre des 6\‘2)0
mouvements d’approche ou d’éloignement. >

5. Sortir la carte électronique associée a la partie détectjzgirol

hyperfréquences du boitier apres avoir retiré les 4 vis se tr%u}ant ! 3

Vue de coté

sur la face avant du détecteur. Fixer I'ensemble boitier / gapot de
protection au support de fixation mural en utilisant le bodlon 5/16-
18 & téte hexagonale fourni. \@Q’
Hauteur d’installation Y ,
6. Lahauteur d'installation optimale du détecteur vari€considérablement 2
en fonction du modele de lentille dont il est pagitvu, des exigences en ’
vigueur en matiere de sécurité et des condigjons environnementales.
Pour plus de précisions sur les hauteurs;iiiﬁstallation recommandées,

se reporter au tableau ci-dessous. O
. e e R
Lentille Descriptioan Hauteur
D
LENS-A Grand Angl — Standard 2.44-457 M LB LB EL BRI gy
— — = S=ERZ =3 3 L Y 1
LENS-B Angle Moyen — Standard 2.44-3.66 M 8 v 32652370 229
- 2889 8gscesy TLT
LENS-C Logigue Portée — Standard 2.14-2.74 M Q ° z = ° % S z \E 2 o o v
& =Y L —_ [ L 9
LENS-A-PET* | 6rand Angle— Pet Alley 1.22-1.83 M o §E fj* 5 © &8 8 8 § o =
= ®o o
LENS-B-PET? {” Angle Moyen — Pet Alley 1.22-1.83 M | § S 3 - S5 g8 o O g
O 8o
LENS—C—P\ﬁ* Longue Portée — Pet Alley 1.22-1.83 M § = /z (% g =i 'i‘; ,i‘:) :i o —g §
— , , 2o eoESTE2FPEE 5 ¢
*Lentillegavec tolérance de passage des animaux de compagnie = 5.0 ,5 = g 0= Y \E < ,g S
Les hatteurs d’installations indiquées ci-dessus sont fonction du type < \% S 9 é 8—4 = ; S é < = 5
de fentille sélectionné.tion S EZ2S 2 S s5=s=28 2R3

(O8]
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d’environ 150 metres.

Vue de coté

Raccordements et 4

” - - - \\
installation préliminaires
. | A l o o k@‘b
Diametre de cible minimum: &
. A . 0 7
1. Une fois le boitier et le capot de protecti®n fixés au
. ALKDS 1P g
support de montage, acheminer le cahie a I'intérieur
du boitier du détecteur via le raccord.pour conduit ¥2”.
Pour les raccordements d’alimeniftion, PROTECH
- PN
recommande un diametre minifhal de 1,02 mm pour

. N Q \ N
les distances de ciblage sugé?leures 2 15 meétres.
QO

9
2. Retirer le bornier de Kensemble hyperfréquences et
2 M . o z z M
réaliser les connexigiis conformément au schéma ci-
dessous. &

S
BgﬁN IER EXTRACTIBLE

R B fefs [+ |
,Z;\\o NF NO NF + - Masse
Q){\\ Autoprotection Contacts d’alarme 12 Vee boitier
N 3. Respecter la polarité aux bornes d’alimentation.
60
Cable sous écran recommandé

4. Pour une meilleure protection contre les interférences
radio et les surtensions transitoires dues aux éclairs
ou aux décharges électrostatiques, PROTECH
recommande fortement ['utilisation d’un cable sous
écran. Dans ce dernier cas, le fil de continuité (ou
drain) doit étre raccordé a la borne 1 (masse du boitier)
sur chaque détecteur. La borne 1 est reliée au boitier
par un contact  ressort, mais c’est [ son seul lien avec
I'électronique dudit boitier. Lautre extrémité du fil de
continuité doit étre raccordée a une masse commune
(généralement partagée avec 'alimentation ou une
centrale). Quel que soit le type de cible utilisé, la liaison
de terre de la borne 1 doit toujours étre de qualité.

Supports de cables

5. Ré-enficher le bornier extractible venant d’étre cAblé sur
la carte électronique hyperfréquences et faire cheminer
les cibles en utilisant les supports prévus a cet effet sur
le circuit imprimé.



6. Remettre la carte électronique en place a l'intérieur du
boitier et repousser par 'arricre de ce dernier I'excédent de
cablage. Serrer uniformément les 4 vis de la face avant du
détecteur afin d’obtenir une étanchéité entre la face avant
et le joint du boitier.

7. Sassurer que I'ergot d’autoprotection est complétement
enfoncé lorsqu'il touche l'arriere du boitier, afin que le
contactaux bornes 8 et 9 soit de type NORMALEMENT
FERME (NF).

8. Sur la plupart des installations, il est recommandé d’orienter
le détecteur légerement vers le bas, ce qui réduit la «zone
morte» existant directement sous ce dernier. Cela permet
également de limiter la couverture du détecteur a la zone
a la zone de protection souhaitée.

9. Appliquer une tension (entre 8,5 et 20 Vec) aux bornes
2 () et 3 (+) et attendre au moins une minute (temps de
stabilisation) avant d’initier un test de passage.

10.Vérifier que le commutateur d’activation/désactivation
(ON/OFF) des LED est bien sur la position ON. Ce
commutateur commande les LED «Test de passage» et

«Tension OK».

11.Vérifier que la LED «Tension OK» figurant sur le circuit
imprimé est bien allumée. Cette LED s’allume (ON) en

— e ) S
continu des lors que la tension détectée en entrée atteint @
10,5 Ve et séteint (OFF) des que celle-ci chute en dega é\tzf\
de 9,5 Vec. &

NS
@

Test de passage @

1.Les LED analytiques «Test de passage» sont difﬁcigément
visibles lorsque la luminosité est intense. Par conséquent,
PROTECH recommande fortement d’utiliser le\tgﬁeur XL-
Sounder” lors de 'exécution des tests de passa@jﬁu détecteur.
Cet appareil permet a un technicien seul deffectuer lesdits
tests, en limitant considérablement le te \g@s d’installation du

. 3
détecteur. o

‘Q\\
QUELQUES CONGSE)ILS UTILES

2.1l est conseillé de débuter lg)@%(;t de passage avec des réglages
de portée et desensibilité sifaximum. Desserrer suffisamment
la vis de la rotule po@permettre au détecteur de tenir en
place tout en étag;@capable d’exécuter des mouvements
vers le haut et vefs'le bas, par incréments approximatifs de
1 degré. Comghencer par définir la couverture infrarouge
du détecteat La technologie IR étant plus sensible aux
mouvegﬁnts au sein de la zone de protection, le test
nécessite donc d’effectuer quelques pas transversalement
a la%imite maximale de la zone de couverture souhaitée.
N

A FAIRE - Installer le détecteur
de telle sorte que le capot de protec-

tion de ce dernier évite le ruisselle-

ment de 'eau devant l'appareil. Il
est également possible de monter

le détecteur sous un avant-toit, a la

condition unique que celui-ci soit

cre.

¢ d’'une goutti

7

équipé

NS
[\
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ATTENTION EN CAS

Une fois cette étape finalisée, resserrer la vis de la rotule afin
de verrouiller le détecteur en position. La couverturg-des
hyperfréquences chevauche et englobe celle des infr@?%uges.
Lorsque l'alignement du détecteur est ferminé,
tenter en premier lieu de réduire la sep@'ﬁlité de ce
dernier. En effet, plus ce réglage est gatfble, meilleur
est le taux de réjection des alarmg¥’intempestives.
Essayer ensuite de réduire la portée du détecteur. En
regle générale, il est préférable@[’% régler la sensibilité
et la portée du détecteur sygfes niveaux les plus bas
possibles permettant d’ool;%%nir lazone de couverture
désirée. S
N

IMPORTANT: leréglage de la SENSIBILITE
est capital en ghatiere de réjection des alarmes
intempestivggies niveaux de sensibilité 1, 2, 3 et
4 offrent Egéisi les meilleurs taux de réjection.

@
Riglages du détecteur
NS JRT) .
Dag&ge nombreux cas, la clé d’un fonctionnement
ogﬂmal repose sur le bon réglage de la portée, de
Qéﬁ sensibilité et de 'immunité aux petits animaux/
& oiseaux.

Vue de coteé

Q z z z
i Note : se référer aux schémas des colonnes 13 et 14
& , ..
& pour de plus amples précisions.
N
$)
5 Commutateur de réglage de la portée
@ Ce commutateur permet d’ajuster la taille de la zone

de détection. Il peut savérer nécessaire d’assigner les
réglages les plus élevés (70, 80, 90 et 100 %) afin
d’obtenir la couverture requise.

Note: bien que le détecteur puisse fonctionner
tout 2 fait correctement avec une portée maximale,

%)

~o§\ il est cependant recommandé de lui assigner les
> réglages les plus bas permettant d’obtenir la portée
5R.Y 8wy Gé souhaitée.

Z ig'am'%é‘\;jgog [ T
o5 8ZsEsEsS Commutateur de réglage de la sensibilité
(s < g @@Qg &= g Grice a ce commutateur, il est possible de déterminer
Z 8 L g% v —S T e le mouvement nécessaire au déclenchement d’une
= é@g g § £58 condition d’alarme. Tres précis, il permet au
E g EH S ORI % 5 % . PIRAMID XL2 de définir la distance exacte (en
j a O& E § £t &—é £ cm) devant étre parcourue par un objet pour initier
= g = : §o2 £5338 unc alarme. Le tableau suivant indique la «quantité»
%) 5 o c Y 3* y %’:é E“ de mouvement requise pour chaque réglage de

ms Z235:538 .8 sensibilité du détecteur.

A< o 8w .8

[\
[
(@)Y



MOVEMENT LB gL o § D
REGLAGE DE SENSIBILITE REQUIS 28¢5 R 5
<0 8 — E
(en cm) 58 E S
MAXIMUM 10 10cm 2og S 2 XS
[P - R )
5 200 piviy i
8 30cm g9 o2 S
L EQ )
7 40cm L 3 — g g §§
A~ L
6 50cm udEgo S
e 5g 2 N
St
5 60cm g ; g g $ §
4 70cm S 2EEp 2.8¢ b
S 59z §§\ s
3 80cm 3 :1 g 2“8 §9& ]
2 90cm & - 5.3 s § u
MINIMUM 25358 SIS T
1 100cm ZA B Y23 OT Ry U
STESE U &% ]
— = o O =
TRES IMPORTANT : el & =R >
Le réglage de la SENSIBILITE est capital en matiére o3 5220
. . . . . O~ .3
de réjection des alarmes intempestives. Les niveaux de "oy “Qd;n E
sensibilité 1, 2, 3 et 4 offrent ainsi les meilleurs taux g §u Bz‘é S ~
de réjection. = &&= S
sETSE K
. L —
Le PIRAMID XL2 assure une bonne détection de tout 2o <5 §
rapprochement vers ou au contraire de tout éloignement du @g 5 =5 3 N
h . , s g . / ]
détecteur, quel que soit le réglage de sensibilité sélectionné. 11 & EES g
est important de conserver & l'esprit qu'aux niveaux de sensibilité @&Q -
les plus bas (de 1 & 5) la capacité de détection transversale du ‘OQ\
PIRAMID XL2 est tres lente. Veiller par conséquent a ce que le Q\fz?‘\ o2
détecteur soit installé de telle sorte que le chemin qui sera le plus <@ O
probablement emprunté par un intrus provoque un rapprocheme%bo
vers ou au contraire un éoignement du détecteur. @
& g
. . . , s &)
Un site d'installation adapté permettra donc d’utiliver les &p
réglages de sensibilité les plus bas, offrant par la mé%g’occasion =
un fonctionnement moins exposé aux déclenchené&lts d’alarme § .
. . S 1]
intempestifs. S = =
. s.e
Note : exécuter un test de passage péstodique de chaque S&E
détecteur afin de s'assurer du fonctiong®ment optimal de ce % a ‘g
. ~
dernier. W« =t |
S £d "
Commutateur de réglage d¢ Timmunité aux petits Ll T
animaux et aux oiseaux < B 9 g
. & . o EP >
Ce commutateur disgose de deux positions différentes : BT
immunité standard et infmunité optimisée. £ 3
Note : en sortie ddsine, le détecteur PIRAMID XL2 est réglé o3
sur la position «Stgndardb. s 8
[P}
o 2 , R g =
Immunitéstandard — Idéalement adapté a la plupart des a5
applications, ce réglage offre une excellente immunité aux ==
oiseauwy €€ aux petits animaux. Il garantit également un bon taux » Z
de réjéction des alarmes intempestives et une bonne sensibilité
desiétection.

7 20
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TTENTION A LA PRESENCE
IMAUX AU SEIN DE LA

Immunité optimisée - Ce réglage est souvent uq]é,se
en dernier recours, afin de supprimer les déclenchengénts
d’alarmes intempestifs provoqués par un trop “erand
nombre d’oiseaux et d’animaux au sein d¢&€la zone
protégée. Lutilisation conjointe d’'une le,@ﬁlle spéciale
(avec tolérance de passage des animaux dfcompagme) et
de ce réglage d’'immunité est ainsi fortgﬁent recommandé
pour les applications exposées a ce gype de nuisance. Il est
a noter que lorsque ce réglage do;}nmunlte optimisée est
utilisé, la sensibilité globale d@ detectlon du PIRAMID
XL2 est réduite d’ env1rongf)%

2,10 metres

Attention : Pemploi q1'eglage ci-dessus implique une
vitesse de detectlon‘zjconmderablement ralentie. Il peut
donc arriver que d {& PIRAMID XI.2 ne détecte pas un
intrus ou un véhicule se déplacant A une vitesse supérieure

almls. &

0

2
Pru@@dure de test de passage
TEQ@“’ DES LED
1. $&'tenir immobile en dehors de la zone de protection
\ﬁusqu a ce que les deux LED de couleur verte brillent
®c~§\° en continu.
X

Vue de coteé

& 2.Se déplacer dans la zone de surveillance tout en
g b I
S observant le comportement des LED.
&
S g ;
XY 3.Les deux LED vertes s’éteignent (en réponse
N4 au mouvement généré et aux changements de

rayonnement infrarouge enregistrés), tandis que la
LED jaune des hyperfréquences et la LED rouge IR
sallument.

A NE PAS FAIRE

4.La LED rouge d’alarme Maitre, située au centre de la
face avant du détecteur, s'allume dés lors que les deux
LED Hyperfréquences (jaune) et Infrarouges passifs
o (rouge) se sont elles-mémes allumées simultanément.

gz-g83 &

= EREERE: o2 IMPORTANT : POUR DE PLUS AMPLES

% ) % 2 §\ DETAILS SUR LES FONCTIONS DES LED

g g‘ =3 ? g DE TEST DE PASSAGE, SE REFERER A LA

S é@Qg E DERNIERE PAGE DE CETTE NOTICE.

o ®c 2=
& f; & aﬁ’ % E § g Procedure avec testeur
2 ?&5\ S5g8&E XL-Sounder
S &%o 5 ZS 3*38 g = Le testeur XL-Sounder s’enfiche sur le bord su-
& rz}{$2 § %’ T =298 périeur du boitier. Il est d’une aide précieuse lors de
o S-S 5 g 8 8 ‘S g exécution des tests de passage des détecteurs PIRA-
g %‘1 28E 280 MID XL2. PROTECH recommande donc fortement
8 _§ 5 *g g g?‘g de l'utiliser au moment d’effectuer ces tests.
19



Sensor with Sensor with
XL-SOUNDER XL-MINISOUNDER

INSTALLATION D’UN TESTEUR
XL-SOUNDER

1. Clipser le testeur sur le bord supérieur du capot de
protection du détecteur.

2. Brancher ensuite ce dernier dans la fiche située a coté
de la LED d’alarme Maitre, en haut au centre de la face
avant du détecteur.

3. Le testeur se met en marche immédiatement apres avoir
été branché.

TEST DE PASSAGE AVEC TESTEUR
XL-SOUNDER

Lors de I'exécution d’un test de passage, le testeur
dispose de trois signalisations sonores distinctes.

Testeur silencieux = aucune des deux technologies du
détecteur n’est en alarme.

Bip lent = Technologie IR en alarme uniquement.

Bip rapide = Technologie Hyperfréquences en alarme &
uniquement. @

Tonalité continue = Détecteur XL en alarme (les dewé@"

technologies sont simultanément en alarme) @@9

1. Le détecteur émet un «bip» lent (envirogt}é bips par
seconde) lorsque sa technologie Infrarbuge passe en
alarme. Cette signalisation sonore n& s'arréte qu'une
fois le détecteur réinitialisé. Ry

2. Le détecteur émet un «bip» rapgﬁlé (environ 8 bips par
seconde) lorsque sa technolo&ii? yperfréquences passe
en alarme. Cette signalisation sonore ne s'arréte qu'une
fois le détecteur réinitialis€.

3. Lorsque les deux teghinologies (hyperfréquences et
infrarouges) sont s_iqatbl\ltanément en alarme, le détecteur
émet une tonalitg Rontinue.

Lorsque le test d%ﬁ\assage est achevé, débrancher le testeur

et le retirer. &

@

Note: PRQ&%CH recommande d’effectuer le test suivant:

Condupite un véhicule volumineux 3 Pextérieur de la zone

de serveillance définie 2 une vitesse inférieure 2 16 km/h, afin

g\g% assurer que le périmetre de protection est bien contenu
ans ladite zone.

égée.

7

lui-ci) afin de

bloquer I'acces a la zone prot

7

A FAIRE - Réparer les trous
creusés sous ce

du grillage (ou combler ceux

9 18
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UTILISATION DU PIRAMID XL2 COMME
DETECTEUR DE MOUVEMENT ET N@GN

COMME DETECTEUR PERIMETRI@Q?JE
NE PAS utiliser le PIRAMID XL2 comgé détecteur

périmétrique. Pour une bonne détection trgitsversale, il est
nécessaire d’assigner a I'appareil un niygdu de sensibilité
élevé, susceptible de déclencher %é@’retour un certain
nombre d’alarmes intempestives.

Q
{\\\’b
MA_NE PAngIRE

A FAIRE - Utiliser le PIRAMID XL2 comme
détecteur de mouvement pourvu d’une lentille «grand
angle». Un réglage bas de la sensibilité de ce dernier
permet d’obtenir un fonctionnement virtuellement libre
de tout déclenchement intempestif d’alarme.

VA ke

Immeuble




SUPPORT DE FIXATION STABLE

NE PAS monter le détecteur sur une surface exposée
a de fortes vibrations, telle qu'un grillage sans support ou
bien sur une surface métallique peu solide.

INSTALLER LE DETECTEUR SUR UN I- -I-I- [
d
@(OQ

MA NE PAS FAIRE

Support non sensible
aux vibrations 7

¢
bo&
@
&
S
$
&
N
, i
A FAIRE - Installer le détecteur sur un mur ou un poteau Qf‘@
solide. Dans le cas d'un montage sur un batiment a surface &
métallique, prévoir un support résistant aux vibrations. Nl
4
. 66
. o
g{;MIRE &
. &
Support non sensible NG
aux vibrations >
=
= < _g
g o
£z
S = 5
. — =
Z 20
g 87
— = O
O
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g g © T
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