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(F] Sommaire |} Présentation

Le détecteur de mouvement spécial animaux domestiqu
rieur d’'une piéce tout en distinguant la présence d’'un
d’'un animal domestique (chien, chat...), dont le poi
Le détecteur peut étre utilisé pour un animal d
25 kg (selon son pelage, voir tableau CI €O r‘é
Pour cela le détecteur spécial anlma
traitement électronique permettant@
d’un étre humain de celui d’u

Présentation

Préparation
« Ouverture...
o AlIMentation...........ccccovrrrereeiinnnnns 3

Apprentissage

“’\

mesthue

g\v{e\é’
I %e lentille spécifique et un
a%f‘ entin

er le rayonnement infrarouge

e ePnté-
@% de celle
e pas 12 kg.
un poids jusqu’a

&

Paramétrage ..o 5 @ \oq " Pelage de I'animal

Pose du détecteur ..., 7 Poids m\\o o%ll long ‘ Poil moyen/dur‘ Poil ras

« Choix de l'emplacement ................... 7 Supene{«)@é @ P°

« Fixation . N\

« Orientation et test.............ccccvveneen. 10 Dg\i\@e‘% ¢

. Q\QQ e pETECTENT

Maintenance................. @t 92 kg UTILISABL

« Signalisation de défaut \0 c© ’

d’alimentation ................x. Y (6011

« Changement de I@p]@na(é&l ......... . . . . N , .
e2 <~ Si plusieurs animaux séjournent dans la piece, c'est leur poids

Caract ‘%@(g% Qég\\ 13 total qui doit étre pris en compte selon le tableau ci-dessus.

QUGS o
o
T



Préparation

Recommandations

Tout acces aux composants
internes peut endommager le
produit par décharges d'électri-
cité électrostatique.

Lors d'une intervention sur le
produit prendre les précautions
suivantes :

e éviter tout contact, direct ou par
l'intermédiaire d'un outil métal-
lique, avec les composants
électroniques ou les parties
meétalligues des borniers de
connexion,

« utiliser des outils non magné-
tiques,

e avant d'accéder aux compo-
sants internes, toucher une sur-

face métallique non peinte te&él\ "o~

qu’une canalisation deau
matériel électrique reli¢

o limiter au maxim @(sg ég‘a
cements entre @ aux
composan on répé-
ter I'o essus avant

chaq&(&%ot@le intervention sur
LQ((\

N e«

Ouverture Alimentation

Ouvrir le boitier du détecteur en  Connecter le bI
desserant la vis de verrouillage tant le sen
avec un tournevis cruciforme. que par

R
RO
Sr?respec-

ement indi-
e repérage.

détectj

Touche test P Lentille de, '&ec
T @&ﬂge

b
)

= N2
6\6Q ((\ ‘0‘

derriere
la lentille

Vis de.
verrouillage

Languette
de verrouillage



ey
(r ] Apprentissage !
i

Lors de I'apprentissage, il est inutile de placer le produit a apprendre a proximité de la ce Q C’
Q~~| au contraire nous vous conseillons de vous éloigner quelque peu (placer le produit & a@mon(e% meétres
de la centrale). 68 0(
X<
S:

Lapprentissage permet d'établir la  Réaliser la séquence d'apprentissage decrg(ﬁ %gﬁ%u

reconnaissance du détecteur par la FN—
centrale. 2 groupe Y,
Pour effectuer I'opération d’appren- lmmedlal
tissage du détecteur, la centrale doit
étre en mode installation, dans le
cas contraire, demander a l'utilisa- = .
teur de composer : / Q\) ‘
— — — ~ — — — — (3 . | I e e Y
(OO0 ® @ @®) | BacPd® DD DD
) \3%\}0 10smax. | ﬁm s
| code SRS U
maitre 6\6Q _é(pas)pm sur 2) Appui 3) Choix 4) Choix de la 5) La centrale
\g uis # maintenu sur la du groupe temporisation : confirme par
uis composer: | du clavier touche “test” elad* Le 0 : immédiat un message
pui p ? & du clavi h dela immédi
\ A de la centrale  jusqu’a /z-; ; choix s’effectu/e 1: t%mpon‘sé. }/acal
réponse de la par appui sur le  Le choix s'effectue  I'apprentissage
) ) ) ) /%5 (@@@j centrale clavier de la par appui sur le du détecteur
‘5 centrale clavier/ de la
\code «\e \e' centrale
Q&

* Selon le type de centrale

™
mstallat \
0 &

<] La centrale signale une erreur de manipulation par 3 bips courts ;
dans ce cas, reprendre la séquence d'apprentissage a son début.

P
e 4



« Choix du niveau d’'alarme :

NP
r\Oo neo
~—| Le paramétrage du Désignation N° du Valeur du Caract@s’ﬁq{@"
détecteur doit étre réalisé de lafonction | parameétre | parametre AR )
boitier ouvert uniquement. Niveau 4 1 Intrusjo® (pargdtetrage usine)
N O Ay
d'alarme 2 ?@Sﬁr{@\@
Réaliser la séquence de paramétrage décrite ci-dessous : OQN& 686
. q P g : (\ro ‘\"6\'6
° o o o oo o o e o o
voyant allumé P
’—‘ﬂ B Q
voyant éteint - H : Hb\\ ‘»K{L H
10s. env. 5s. env. \\0‘ 90 10 s. env. 2s.env.
- > ¢, -z >
séggence{ i i ;
appui - Ty & 6\6Q il
NS
1) Début &X ap. 3) Appui long 4) 1 a2 appuis 5) Fin de la Eclairage fixe
de la séquence Il % lant Jusqu'a correspondant sequence par du voyant =
par un appui lon \(\ ﬁé( mero extinction a la valeur du _un appui long parameétrage
Jjusqu’a extinctie 'parametre fugitive parametre Jjusqu'a extinction correct
du vo * N \e,e du voyant du voyant
\N \3
S
IR
SV . 0\\)
20N
xQ



Cr ] Paramétrage

Exemple de paramétrage : paramétrage du détecteur pour un niveau d’alarme sur préalarme :

: : &
métre 4, valegr de pgrametre 2.‘ - - | | > «\G%Q
°o o 0000 ° o oo o o0
R S Y | N1 ¥
4 2 ((\e'o &°
R
b | | , 4w
ull i ] Q‘OQ &
QO (\o
Début 4 appuis pour sélectionner — Appui dex; QWWUI sélectionner Fin
le niveau d'alarme separa\t@)\\ le nigeeu préalarme forte

QL7 807"
Vérification du paramétrage : la vérificatiorkq@?%v@@%’alarme s'effectue en sélectionnant le n° de parametre et
en contrdlant le nombre de clignotemen

a’c@r[gy&dants.

e o o gqe® X o o ° o
\S 2
<
e
P < ]
_&\\0 Thd Tl Thd
RS
50 o 0\\)e Début 4 appuis pour sélectionner — Appui de Fin 2 clignotements confirment le
@‘0 “(\\ le niveau d’alarme séparation paramétrage sur préalarme forte

“Q\““' N 6



Pose du détecteur
Choix de I’emplacement

Respecter une distance d’'au
moins 2 m entre chaque produit,
excepté entre deux détecteurs.

LE DETECTEUR DOIT ETRE
PLACE :

o alintérieur,

e a 2,20 m du sol avec le socle
parallele au mur,

« perpendiculairement aux issues a
protéger, la détection volumétrique
est plus efficace quand l'intrus coupe
perpendiculairement les faisceaux,

« orienté vers l'intérieur du local a
protéger,

» de maniére a ce que la zoneqa

détection ne croise pas ce
autre détecteur de mot«@ ¢ ;&(

U{{Oe aux animaux.

Zone interdite aux chats

« de maniéere a ce qu’aucun animal
et aux animaux de m0|n

ne puisse atteindre les zones inter-
dites.
LE DETECTEUR NE DOIT
PAS ETRE PLACE :
« dans un endroit susceptible d'étre ;
frappé directement par les rayong \@9 5 2m
du soleil ou par une sourcwk Q erdit hi

\ . one interdite aux chiens
neuse tres puissante, ?éo et aux animaux de plus de 6 kg
« en face ou au- dessusg\ﬁhe

de chaleur, O
« al'extérieur 0?19 ccb’urantd "air,
« directel e paroi métal-

I|qu re esources de para-
eurs électriques...) ou
tlon

face d'un escalier accessible

@ Gé&d\

zone interdite aux animaux.
Dans cette zone, la distinction étre
humain/animal n'est pas assurée.

zone ou seul I'étre humain est
détecté.

La hauteur 2,20 m se
mesure a partir du centre
de la lentille du détecteur.

<«

BON MAUVAIS
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<
A SRR
Fixation 6000 Qeo\
Le détecteur peut étre fixé au mur Ordre de montage des accessoire&e\0 6(66
selon 3 types de fixation : N e\)‘
o sur rotule, o ',@(\\
« & plat (conseillée), < e‘gée .
- en angle. - 0,3\6' N4
- ﬁ,”w; "\; i Pion n® 1
Aux 3 types de fixation correspond ,&\“ Q‘ )
un n° de pion d’autoprotection : S (\\\0 j |
« sur rotule : pion n° 0. oY O l Pion n°
N . W\ . Pionn°2
« aplat:pionn°1, \yQ q%ﬂ _
« enangle :n° 2. d-éd\o ™ Rotule 4 Yi‘rsonde"e =
Vj S J de serrage Grappe de pions
. QO 0\\)%11base Capot de 'embase
’()6\% @
£\ e
er oC
% ((\((\. & %
WS Pour un Eﬁti@‘&’jr rotule, W~=2l Pour des raisons de sécurité et de durée de vie des piles du
le pi & déja détecteur, le montage du pion d’autoprotection est obligatoire. En
positio! n e dans son cas d'oubli ou de montage incorrect de ce pion, le voyant test du
e nqpt a l'intérieur du détecteur clignote en permanence quand celui-ci est clipsé sur
ctapP son socle.

LA\
@“& e® 8



Pose du détecteur

FIXATION SUR ROTULE

« Positionner au mur I'embase a I'endroit choisi pour
repérer les 2 trous de pergage.

« Percer le mur.

« Insérer la vis-tige par l'arriere de I'embase et fixer
'embase.

« Positionner le capot de I'embase.

« Assembler les deux parties de la rotule.

« Insérer la rotule montée dans la vis-tige.

« Positionner le socle du détecteur de mouvement (une
figurine indique le sens de montage).

FIXATION A PLAT o\\

« Pré-percer le socle du détecteur de\@&Jv t aux
2 points de prépercages.
« Positionner le socle au |t choisi pour

repérer les trous de per@ﬁe (é@ igurine indique le
sens de montage). ((\
« Percer le mur é %cle

nné en usine.

« Retirer le
» Détac é}{ n° 1 de la grappe fournie.
o P Qmo Ngx e pion dans son emplacement.

05| \'ler le détecteur de mouvement sur son socle.

« Visser la vis de serrage sans forcer de fagon a pob\) %‘

voir ajuster I'orientation du détecteur.
« Positionner le détecteur de mouvement sur\@ so®

et I'orienter approximativement. \@
= ‘0‘

Pion n° 0 6 ((\‘a

pour une

fixation

sur rotule

(déja monté

en usine)

Figurine

Prépercages

§ >2 vis de
...... fixation

Pion n° 1
pour une
fixation
a plat



FIXATION EN ANGLE

« Pré-percer le socle du détecteur de mouvement aux
2 points de prépercages.

» Positionner le socle au mur a I'endroit choisi pour
repérer les trous de percage (une figurine indique le
sens de montage).

« Percer le mur et fixer le socle.

« Retirer le pion positionné en usine.

« Détacher le pion n° 2 de la grappe fournie.

« Positionner le pion dans son emplacement.

» Positionner le détecteur de mouvement sur son socle\\o\

Figurine

Pion n° 2
pour une
fixation

en angle

2 vis de fixation
\@‘6\0 ®
M e®
S 0\\)

XN

e(‘\%\
&
Orientation et test 6000((\ S

(2
Le détecteur infrarouge posséd%@\%%@%g permet-
tant de tester . e’\)‘
« l'alimentation : I’éclairag,@@ é@ant pendant I'appui
sur la touche test t co

cwﬁme@&k{a rrect de l'alimenta-
N 8@

tion, A% AQ
« lazoned o‘e"teg'@h : chaque détection est signalée
par I'éclgitage \/oyant,

o g s dio (cf. § Vérification des liaisons radio

deti la notice de la centrale).
N
Xj

“

bip, test déetecteur
(immédiat ou
temporise)”.

— =

La centrale doit étre en mode installation pour
réaliser cette vérification.

%\u
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VERIFIER LA ZONE DE DETECTION

« Appuyer sur la touche test : le détecteur passe en
mode test pour une durée de 90 s.

« Traverser la zone protégée perpendiculairement aux
faisceaux (cf. schéma) : a chaque mouvement détecté,
le voyant test du détecteur s’éclaire.

En l'absence de détection : modifier I'orientation du
détecteur sur sa rotule, vérifier gu'aucun obstacle ne se

XN

Maintenance o (F )
Signalisation de défaut o< o<
d’alimentation o\ @&

. ; ) S
La centrale signale le défaut d’@men@é}] du détecteur
infrarouge. po ,\e(\
Pour vérifier si I’alimeqq&%o & détecteur est défec-
tueuse, appuyer Sup baiffon test du détecteur.

O~ &

situe entre la zone de détection et le détecteur. \S‘@“ é‘oQ(\
o3P e A
1-_:r.|_|=,¢. O b D b G \)\0\\0; O /‘,//,1‘/? i
i - ‘505\\0%0 .
I «%; j ‘\i’k. — Oé(\\ \)e"o Si le voyant test ne s'éclaire plus, le bloc lithium est &
y 2 d\g,Q ,6‘0\ remplacer.

gi"o\%oe%‘

e
5 , Q. <9 )
~| Alafin %{-\@ﬁi @5]& de test, le détecteur
pasv on(éu%uement en mode normal :
. inhibgtgb u

d¥Bcteur de 90 s aprés une
dé 0o
s&(@%irage du voyant test lors d’une détection.

@\ﬁ "?\GO

éé\/ Le paramétrage du détecteur est sauvegardé
lors du changement de I'alimentation.

11



\’5“
Changement de Palimentation « Ouvrir le boitier du détecteur (cf. § O&&Q&Jr%o\\

h Pali L « Déclipser le bloc lithium.
Pour changer falimentation : . . o Attendre 2 min avant de re@ﬁae@éabloc lithium
« mettre la centrale en mode installation, demander a

. ; usageé.
utilisateur de composer : « Repasser la centrale@ﬂﬂg@@%hsanon
(OO0 ® @ @®) + Composer:  \of
7 coge @ oY ?@@’@03 )
puis composer: Q\@ﬁa‘@f’
N
POOO ® ® @») \)Q\@\ A
TS Y
1) code . (\6 s« \OH<">] La déconnexion du bloc lithium s'effectue en
installateur RO @ appuyant sur la languette de déverrouillage
e ppuy: g ge.
N A
N\ <@
N
82 @
((\e, ‘6(\
0((\ (’G\e oy
e.o e2 | |l estimpératif de remplacer le bloc lithium
,&«\ (\\\ fourni par un pack pile lithium du méme type
3O &0 (BatLi 28, 3,6 V/). Déposer le bloc lithium .
90\. 0\\)e usagé dans les lieux prévus i I
O C‘;‘\(\\ pour le recyclage. (d
xQ
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Caractéristiques

Spécifications techniques

Détecteur de mouvement spécial anlmaux 600

%
O

GO

o
o ,,\00\' 4

Détection infrarouge détection volumétrique 12 m, 85 ° A(((\e c‘de
Types de fixation e sur rotule 000\-0'6 Q@

« a plat (conseillée) (SRS

* en angle R @“‘n‘OQ
Usage intérieur Qo \\0Y
Alimentation pack lithium Batl}o\ég 36@2 Ah
Autonomie 4 ans en L&agg\
Liaisons radio Twinge@t® 4081800 MHz

Touche test

. c@ﬁ?e‘g@ﬁgn et détection

N

xQ

Voyant \@0 1
Température de fonct|0nn_9@bm c@7¥ 10°C a + 40°C
Autoprotection n@ PR G‘U‘ ouverture / arrachement (sauf si monté sur rotule)
Indices de proygqaog‘n (@émque IP 31/ IK 04
DlmenS|on§\‘3§n§q§§}ule 58 x 102 x 57 mm
o~ Q\) 115 g (avec pile et accessoires)
N

13




