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Préparation

Recommandations

Tout acces aux composants
internes peut endommager le
produit par décharges d'électri-
cité électrostatique.

Lors d'une intervention sur le
produit prendre les précautions
suivantes :

e éviter tout contact, direct ou par
l'intermédiaire d'un outil métal-
lique, avec les composants
électroniques ou les parties
meétalligues des borniers de
connexion,

« utiliser des outils non magné-
tiques,

e avant d'accéder aux compo-
sants internes, toucher une sur-

qu’une canalisation d’eau ol
matériel electrlque relle ?@
o limiter au maximuyg, - tégée a-
cements entre aux
composant: @B}ne inon répé-
ter Io&@& essus avant

|ntervent|on sur
db@c’

&>
face métallique non peinte te Q’b\ e,"v‘

Ouverture
Ouvrir le boitier du détecteur en
desserant la vis de verrouillage
avec un tournevis cruciforme.

Alimentation o«\e\{\s

Connecter le bIo/gb u?@n respec-
ement indi-

tant le sen

qué par {a\ﬂe e reperage
©

(=} 66\8

Lentille de, \@fe«\
détecti 606

e N
o)

Touche test

test
derriere
la lentille

Vis de.
verrouillage

Languette
de verrouillage

Le clignotement régulier des voyants rouges est normal tant
gue le détecteur n'est pas clipsé sur son socle.
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Apprentissa

Réaliser la séquence d’apprentissage décrite ci-dessous : ((\6(\,\%
X\

1)

y‘ Lors de I'apprentissage,
il est inutile de placer
<= le produit & apprendre
a proximité de la centrale, au W
contraire nous vous conseillons \\ “§

de vous éloigner quelque peu

groupe Y,
—————— lmmedlat

(placer le produit a au moins

2 métres de la centrale). \7‘\

Lapprentissage permet d'établir la | ; P ‘Q (09 3 - -
reconnaissance du détecteur par la D puis # | 3\ \@Q —m @ \—R ou(D
centrale. W\ ”\\ | 60 MR- ™M ™M
POUI’ EﬁeCtu?r | operatlon d appren_— 1) Appu: su 3) Choix du 4) Choix de la 5) La centrale
tissage du détecteur, la centrale doit  |% puis # e groupe de 1 temporisation : confirme par
étre en mode installation, dans le du cl uche “test” a 4% Le choix 0 : immédiat un message
dng\ niy /usqu ‘ala s'effectue par 1 : temporisé. vocal
cas contraire, demander a I'utilisa- Q 0\\) réponse de la appui sur le Le choix seffectue  I'apprentissage
teur de composer : 6\‘5 centrale clavier de la par appui sur le du détecteur
\\fA ((\ centrale clavier de la
Y 4 centrale
Q\ DOOD B D BB o™
* Selon le type de centrale.

\ PRy
Q \ code 0((\ -é\e
maitre G‘O 86‘

puis compz&@@ 00\
@ ’ga%‘iﬁ@‘ B D PP

\cafe
|nsta||ateur

< | |a centrale signale une erreur de manipulation par 3 bips courts ;
dans ce cas, reprendre la séquence d’apprentissage a son début.




« Choix de la sensibilité de détection ou du niveau d’alarme : ((\G(\ S
\\ k\‘\

0

- Désignation N° du Valeur du Carac%@kt %@
~ | Le paramétrage du de la fonction parametre parametre
détecteur doit étre réalisé Sensibilite 1 L 1 C,‘?{{QQ?@&C"
boftier ouvert uniquement. de détection 2 @Z-CE&W% (paramétrage usine)
Niveau 4 :I\,A(((\ Irg@g’lon (paramétrage usine)
d'alarme AOC@"\'QO réalarme
a o
« Réaliser la séquence de paramétrage décrite ci-dessous : a‘“ AQ‘O
>
o o " E . 4 E 3

voyant allumé

voyant éteint -, H

10 s. env.
el -
- >

LT L

10s. env.
-

2s.env.

-

séqyence_ i oel% i f i
d'appui 7 & ;\b‘e 7 & A 4 7 T
(\ 1 ou 4 appuis  3) Appui lang 4) 1 ou 2 appuis 5) Fin de la Eclairage fixe
O correspondant jusqu’a correspondant séquence par du voyant =
par @n au numero extinction a la valeur du ~un appui long paramétrage
i tion du parametre fugitive paramétre Jjusqu’a extinction correct
Rl ant du voyant du voyant
$\l‘ &




Paramétrage

Exemple de paramétrage : paramétrage du détecteur pour un niveau d’alarme sur préalarme : n q\ge para-

meétre 4, valeur de parametre 2. (\0 &
o000 s .0 s :g\’é‘%‘a"af
[T 1 ST
4 2 ((\ec’ 'G\e(\
AN
N
RS
| | R
" " J ’ . Q(\ e
O
Qﬂ
Début 4 appuis pour sélectionner  Appui de ., \§ r&ourse/ectlonner Fin
le niveau d'alarme separatlc@\ u préalarme forte

O°"
Vérification du paramétrage : la vérification, % h@% ‘alarme s’effectue en sélectionnant le n° de parametre et
en controlant le nombre de cllgnotementaa,‘%\r@o dants.

“

Q2 P ] ]
St gd gd o8
90\ &

\\(\ Début 4 appuis pour sélectionner — Appui de Fin 2 clignotements confirment le
\ le niveau d’alarme séparation paramétrage sur préalarme forte
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Pose du détecteur
Choix de I’emplacement

<] Respecter une distance d'au moins 2 m entre
chaque produit, excepté entre deux détecteurs.

LE DETECTEUR DOIT ETRE PLACE :

« alintérieur,

e a2,20 m du sol,

« perpendiculairement aux issues a protéger, la détec-

tion volumétrique est plus efficace quand l'intrus coupe

perpendiculairement les faisceaux,

« orienté vers l'intérieur du local a protéger,

« de maniere a ce que la zone de détection n%w%

pas celle d’'un autre détecteur de mouvem%’@.\
R

LE DETECTEUR NE DOIT PA§\'ET%E($LACE

« dans un endroit susceptible I ﬁ@%pe directement

par les rayons du soleil Bq(‘pag\mﬁe source lumineuse

trés puissante, e 6

« en face ou aquﬁ‘ \me source de chaleur,

. a I’extérietg\\)@ #&-Un courant d' air,

o direct §" une paroi métallique ou proche de
sou : rasites (compteurs électriques...) ou de
ventilation.

N\

q°°“'

N0
ol
\0\\ 0

Q&

MAUVAIS

MAUVAIS




Fixation

Le détecteur peut étre fixé au mur
selon 3 types de fixation :

« sur rotule,

« en angle,

o aplat.

Aux 3 types de fixation correspond
un n° de pion d’autoprotection :

« sur rotule : pion n° 0.

e aplat:pionn°1,

e enangle : n° 2.

Sa
6‘@&?}6 <
s«
00((\ @,\
== pour ug{g\f& sur rotule,
le Q@ @€st déja

posm \0 ine dans son
l?f\ﬂé\t a lintérieur du

BEad

.\o(\

ol
00((\ c.\{\
Ordre de montage des accessone{ 6 (:.’Qe’
8 (o
((\\ 8\)‘
OO . \6‘\\
P
2O ae?
é&@ 1 Pion n° 1
=Y |
Pion n°® 2
Vis =
* + rondelle )
de serrage Grappe de pions

Pour des raisons de sécurité et de durée de vie des piles du
détecteur, le montage du pion d’autoprotection est obligatoire. En
cas d'oubli ou de montage incorrect de ce pion, le voyant test du
détecteur clignote en permanence quand celui-ci est clipsé sur
son socle.
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Pose du détecteur

FIXATION SUR ROTULE
« Positionner au mur I'embase a I'endroit choisi pour
repérer les 2 trous de pergage.
« Percer le mur.
« Insérer la vis-tige par l'arriere de I'embase et fixer
'embase.
« Positionner le capot de I'embase.
« Assembler les deux parties de la rotule.
« Insérer la rotule montée dans la vis-tige.
« Positionner le socle du détecteur de mouvement (une
figurine indique le sens de montage).
« Visser la vis de serrage sans forcer de fagon a pouQ
voir ajuster I'orientation du détecteur.
« Positionner le détecteur de mouvement sur g@“sgo%
et 'orienter approximativement. Q 0\

&
Pion n° 0 ((\
pour une
fixation
sur rotule
(déja monté
en usine)

\090.
N \ec’

FIXATION A PLAT
« Pré-percer le socle du détecteur d%gﬁﬁvgn}ént aux
2 points de prépercages. @

« Positionner le socle au murég’l roit choisi pour
repérer les trous de per én(b@ figurine indique le
sens de montage).
« Percer le mur ‘(&Sar e‘%ocle

« Retirer le (ebb nné en usine.

. Detac?@r‘sa T@Qﬁ n° 1 de la grappe fournie.
. PS@ r\r@Qe pion dans son emplacement.

\cRos@o’hner le détecteur de mouvement sur son socle.

Figurine

Prépercages

Pion n° 1

pour une q

fixation

a plat >2 vis de
...... fixation



FIXATION EN ANGLE

« Pré-percer le socle du détecteur de mouvement aux
2 points de prépercages.

» Positionner le socle au mur a I'endroit choisi pour
repérer les trous de percage (une figurine indique le
sens de montage).

« Percer le mur et fixer le socle.

« Retirer le pion positionné en usine.

« Détacher le pion n° 2 de la grappe fournie.

« Positionner le pion dans son emplacement.

» Positionner le détecteur de mouvement sur son socle. \\o«

Figurine

Pion n° 2
pour une
fixation

en angle

\’6\\00

Orientation et test \)((\e &

Le détecteur infrarouge possede gdﬁ\qg@qest permet-
tant de tester :

« l'alimentation : I'éclaira
sur la touche test cog

tion,
o la zone % @g’ chaque détection est signalée
par I'éclaj 5‘% voyant
;é{% cg( io (cf. 8§ Vérification des liaisons radio
|

a notice de la centrale).

@é}ant pendant l'appui
tat correct de l'alimenta-

“bip, test detecteur X,
temporise)”.

L (immédiat ou

“~—| La centrale doit étre en mode installation pour
réaliser cette vérification.



VERIFIER LA ZONE DE DETECTION

« Appuyer sur la touche test : le détecteur passe en
mode test pour une durée de 90 s.

« Traverser la zone protégée perpendiculairement aux
faisceaux (cf. schéma) : a chaque mouvement détecté,
le voyant test du détecteur s’éclaire.

En l'absence de détection : modifier I'orientation du

Maintenance

Signalisation de défaut 0«\ \{\
d’alimentation 60 QQG

La centrale signale le défaut d’ a@e&@&n du détecteur
infrarouge. ((\ N

Pour vérifier si IaI|m NG détecteur est défec-
tueuse, appuyer

n test du détecteur.

détecteur sur sa rotule, vérifier qu’aucun obstacle ne se 600 \e\e
situe entre la zone de détection et le détecteur. (OQ
R\ \'&Q H
A S O’ <\ //
3 o B o [T
RO, J/
ﬂ 1" .{‘\\0
/7 'G’ \\-:_-'—b Qo"o e° Si le voyant test ne s’éclaire plus, le bloc lithium est a
J . -] foé‘\% A remplacer.
15 2N s
@\e\a it
g2
00((\ &

}:% de test, le détecteur
uement en mode normal :
cteur de 90 s apres une

S~ Ala f|n d
pass
o |nh|b|
déti
S d.%%lalrage du voyant test lors d’'une détection.

“—| Le paramétrage du détecteur est sauvegardé

lors du changement de I'alimentation.



o<\
Changement de I'alimentation « Ouvrir le boitier du détecteur (cf. § Ouwﬁ ,%;
« Déclipser le bloc lithium.

Pour changer I'alimentation : « Attendre 2 min avant de rem@c%e@ bloc lithium

« mettre la centrale en mode installation, demander a

- ] usageé.
lutiisateur de composer : « Repasser la centraleé@%og&mhsanon
(:) OO0 @ @ /‘)(g)) « Composer : ((\G 6@
71 code @ o) 10@ @0‘5 BB
maitre
% \ 0
. \gk © X
puis composer: R\:of \@@
X N\
(OO0 ® ® P
T
ingf;’,g?eu, & “~~| La déconnexion du bloc lithium s’effectue en
appuyant sur la languette de déverrouillage.
\¢
(3
<
S (@°
<
Q@ \e°
o 0(\\ Il est impératif de remplacer le bloc lithium
0\\)'3‘ eé fourni par un pack pile lithium du méme type
o OO (BatLi 28, 3,6 V). Déposer le bloc lithium —
@\4‘ c\ﬂ\(\ usagé dans les lieux prévus i X
) © pour le recyclage. &

—®
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Caractéristiques s

Spécifications techniques

Détecteur de mouvement volumétrique G&(\ 0\\‘\
©

Détection infrarouge

détection volumétrique 12 m, 90 ° o2
Types de fixation e sur rotule G@\'b‘\ 6‘2’6
* aplat &0 e\@
* en angle “‘Q‘“ <0Q\
Usage intérieur e \\'&\)
Alimentation pack lithium Baq\tﬁé’,’?:@}/‘ 2 Ah
Autonomie 4 ans eny%géj\ an
Liaisons radio Twin%gb@é:fegﬁ%bo MHz
Touche test lifientadn et détection
Voyant L2\ 0‘15\0\

Température de fonct|0nng(1{éﬁt ‘e(‘

-10°C a +55°C

Autoprotection 00\\ &v

ouverture / arrachement (sauf si monté sur rotule)

Indices de prot @&u ‘(Q&amque

IP 31/ 1K 02

Dlmen5|0r§;§3n§)@ le

58 x 102 x 57 mm

Pomi@ 0\“

115 g (avec accessoires)
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PRODUITS PERIPHERIQUES ‘\00
ET ORGANES INTERMEDIAIRES MATE&%-SR%E”%%%%RITE (\\'8\'
NORMES NF C 48-205 ou C 48-450 DETECTION D'INTRUSION \)((\e '{\"o
NF C 48-255 ou C 48-456 o eo\
C 48435 INF @ es
NF EN 50130-4 et 5 &2 & o
NF EN 60950 ou NF EN 60065 W o 8\3‘
o \¢
Exigences essentielles certifiées e. G(\
MARQUE COMMERCIALE : LOGISTY, 2@ ae?
REFERENCE DU PRODUIT : S161, 6\8
N° DE CERTIFICATION : 262&?&2 OQ\
W
Type ?“\’6 L\
Technologie : Infra Rouge passif \)‘0\\ Ty e liaison au systéme :  radio
Caractéristiques de détection : \og Autonomie : 4 années
Angle (degré) oéﬁé%\ﬂeg‘%) Environnement : intérieur/humide
Volumétriquexx3 A?)(@?ﬂ‘/loir
P - A\N 5
Portée maxi 905\0 o), 10 CNMIS SAS AFAQ AFNOR Certification
(2 o(\Uv 75017 PARIS F - 93571 ST DENIS LA PLAINE
ANPYA\Y < Tél. 33(0)1 53 89 00 40 CEDEX
Yol ((\Pl%& (m) Portée (m) WWW.CNmMis.org http:/www.marque-nf.com
] (\((\e : _\e‘bb7umétrique Couloir
Angle maxi “\0\0 60(\ 12 25
N <
9\0‘5 (\\0\\)
RRRERON
W e
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ce€ Sy

DECLARATION DE CONF kﬁ?’%\)@'

Fabricant : ATRAL S.A.S. ® (\\_

Adresse : F-38926 Crolles Cedex - France ep

Type de produit : Détecteur de mouve ol ique

Marque : Logisty &

Nous déclarons sous notre seu &é que le produit auquel se réfere

O
e PP : uduel se ré
cette déclaration est conforme 8bx %@ ces essentielles des directives suivantes :
o Directive R&TTE : 99/ OQ
/CRBS
s

* Directive EMC :,

* Directive Bass l\’&’ /23/CE
conformém@ux s européennes harmonisées suivantes :
N :
\)Q goe‘ Référence produit $161-22F
. (\6 \\0 EN 300 220-3 X
O @ EN 300 3302
3})3 EN 300 440-2
EN 50-130-4 X
EN 55022 & 55024
EN 60950 X
TBR 21

Ce produit peut étre utilisé dans toute I'UE, I'EEA et la Suisse

Crolles, le 07/07/04 Signature : M
Directeur

Développement et Marketing Produits
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