Seérie DT-900 - Detecteur de mouvement DUAL TEC* |

pour les applications commerciales et industrielles legeres

Notice d’installation

Etape 1
Choisir la hauteur de montage.

Etape 2

Pour ouvrir le capot supérieur,
introduire avec précaution la lame
d’un tournevis dans les fentes

Etape 3

insérer la lame du tournevis dans la
fente repérée d'une fléche puls
tourner le sélecteur du mirolr IRP

Etape4 @

Séleclionngr\e(a portée

hyperffrbég%ence par 'interrupteur $4.
\ 13

T 3I0 ©m minimum Y . h \ ({\ 84
situées de part et d'autre du boitier jusqu'a obtenir la portée souhaltée. 0 a§
et pousser les ergots de maintien. & ?ég
am P ;§§
Heutew de
oprensle MODELE | PORTEE |INTEAR. 4[SELECTER
2m . DT-608 61m OUVERT* | 200'*
. DT-908 a7m | FEAME | 3¢’
DT-800 27m OUVERT* 80" *
DT-800 15m FERME 50"
/ - * Réglages usine.
. 0\\}0.
Etape 5 Etape 6 Etape'7 Etape 8
Régler l'inclinaison verticale (réglage | Sélectionner la sensibilité par Sédactionner le mode “INFORMER® ™ Pour ouvrir et 8ter le capot inférieur,

grossier) en alignant le repére
losange sur I'échelle. (voir
correspondance pieds/métres au
verso).

=S i

Nete : un réglage fin peut 8'avérer nécessalre
pendant le test de passage. Se reporter a la

Pinverseur S3 pour I'adapter &

I'instaliation. L &
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SENSIRIITE | S3
BAUTE H
| ONORMALE | N*
& BASSE | L**
42 Reglage uane

.cpar I'inverseur S2 (se reporter aux

" Informations compiémentaires au
verso). oFr
1 2
s2
INFORMER
MODE

introduire avec précaution lalame |
du tournevis dans la fente et
pousser I'ergot de maintien.

page d‘inrformations complémentalres. \O\\O ** Enlngle ouwverta (déconseilié pour le DT-508)
O
Etape 9 S| Etape 10 Etape 11 Etape 12

RN
Oter les vis et retirer la plaque dg°
montage du support du dég@‘éur.
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Fixer la plaque de montage au mur,
2 la hauteur désirée, a I'aide de 4 vis
(non fournies).

Pour actionner le contact
d'autoprotection a I'arrachement, fixer
dans le mur une vis M5, environ

19 mm en dessous de |a vis de
fixation, comme indiqué sur la figure
ci-dessous.

Tirer une longueur d'environ 30 cm
de cable a partir du mur et faire
cheminer celui-ci dans le support de
fixation jusqu'au bornier de
raccordement.
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Etape 13 Etape 14 voas --:9:3 w § Etape 15 Etape 16 9
Placer le détecteur sur les crochets Cébler comme “***=*¢ (3| Desserrer la vis de blocage horizon- | Orienter le détecteur (réglage <
de la plague de montage, puis le indiqué ci- Sortle masquege QI | tal, sous le support rossier). Pour un éventu lage
' (NF) 36 Vvac /25 mA 2 ' * :
basculer et bioguer I'ensemble en contre S|4 in, se reporter aux éta@‘} 0 a22.
position a |'aide des 2 vis. (conducteurs 7 | ¢ 2
Sastle détaLt (NF) 16 )
00,6&1.2 30VDC. 25 mA Ql ¢
N~ -
mm). 2 s
Autoprotection L
(NF) 30 Vac /23 ma { @ [}
Fin de Dgne ! :’1} §
Bocnem s powt b} =Y
] sistancon de m 0 Igng | #
Alarme § ?)] ©
Note : attacher Conbacs 1T (NO NF. S |«
les conductaurs ~ COM 23vdc/ 125 ma ;;J . /
sur la plague de e {
L. montage 3 lalde  farenaten | il Nota: les repires sont gradués de
de colliers. max. 30us 12 Vae :’_’] > 5° an 5°,
<@
Etape 17 Etape 18 Etape 19 e Etape 20

Alimenter le détecteur et préparer le
test de passage.

« Attendre 90 secondes pour que
|'auto-test de mise sous tension se
termine. Toutes les LEDs
clignotent.

PIR ALAARM MW
(verte) (rouge)  (mune)

@ ey
R § e

Note : un défaut est present, si les LEDs
clignotent aprés 80 secondses.

Tourner le potentiomeétre de
I'hyperfréquence, en butée dans le
sens anti horaire (portée minimum).

Au cours du test de passage,
augmenter progressivement e

réglage |usqu'a la portée souhaitée. &
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Cdéplacement de 2 4 4 pas dans la

Effectuer un te%ed‘g passage pour
s'assurer deda'couvarture correcte
et du bon, fonctionnement. Une
alarmegnatérialisée notamment par
le forictionnement des LEDs, doit
aife déclenchée pour un

zone de détection.

Note . si un probléeme permanent d'auto-tast , de
masquage ou una condition INFORMER survierd, le
fonctionnement des LEDs suit un dignotement spécifique
qui parmat d'interpréter le défaut. Se reporter aux
informations compiémertaires au verso (tableau 3).

Note : en Yabsence de mouvement dans ka zona de
couverture, aucune des trois LEDS ne doi &lre alumée.

Pour le réglage horizontal fin IRP,
desserrer la vis de blocage sur le
circuitimprimeé.

Etape 21
Tourner le bouton de réglage fin
horizontal sur 1a position désirée.

Note : le réglage fin permet de faibles <

modifications (x 3°) de part et d'aqtre(\;?é

la position préalablement cho)sleé{\o
O

O

Etap%e@ ‘

Reg&errer la vis de blocage IRP.

.
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Etape 23

Resserrer ia vis de blocage du
réglage horizontal principal, située
sur le support du detecteur.

Etape 24
Apres le test de passage, Oter le
cavalier J5 afin d’invalider les LEDs.

Etape 25

Terminer I'installation en fermant le
capot supérieur et en replagant le
capot inferieur.
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EMPLACEMENT DE MONTAGE

Orienter (e délacteur vers Vimérieur de la plbce, & I'écant des fendues, machines moblles et apparalla de
dimatisation ou chauttage.

S'aasurer que le détactaur est en vue direcle du volume Asurvemor Le ray Linr, o
les objets solides. S'l es1 bloqué. le détacteur na déclenchera aucuna elerma.

AUTOPROTECTION
Le délacteur est autoproldgé a I'ouverturs (CApoIs) et & I'aachement (suppon mural). |l ast nécassalre
d'instalier une vis dans le mur afin d'esswrer Fauloprotection 4 I'asrschemenl.

CABLAQGE

Linversion de polarité n" sucun
Les prbdéooq;es du support mural permettani le pmnge des cdbles en provenance d'une gouotte ou d'un
be.

. <

CIRCUIT ~(INFORMER™

Le circut INFORMER compiablifse ks nombre d événemenis enrggislrés par les technologins IRF et
hypariréquence. || Ltilue Lo o résukant pour aéterrrine? si thatuna d'alies kanciknne correctament au Non Lo
mode INFORMER 631 activé en utiisent [‘imverseurs 52 (voir ‘étaps 7).

Nods 1 : Inversaur 52 sur 1. Dans celte position, 'INFORMER IRP eal activé apris 32 événemants (RP
sans aucun dvénemant hyperfréguence Mais '"NFORMER hyper ast actve aprés 128 événements hyper
sens aucun événement iAP.

Figure §
Circuit Imprimé DT-800

Modse 2 : Nverseur $2 sur 2. Dans cente pasition, I'INFORMER JRP aat activé eprés 16 événements IRP
sans aucun événemeni hyparfréquence. De méma, INFORMER hyper est acitvé aprés 18 événamenls
hyper sens aucun événement IRP.

Note : Le mode 2 n'ast pas recommandé. Il sen uniquemenl 4 I'sctivation rapide du mode INFORMER, pour
! vérification éventushio.

Invalide : Inversaur 82 ouvert Fonction INFORMER inhibée.

Lorsqu'un déeut INFORMER surviert, la retais “défaut” s'ouvre ot les LEDs clignotent suvant une séquence spécifique. Le ((\
détecieur déclenche alors un sutoNest afin de détenminer sl e probiéme sl Inteme. 600

Si ung efreur d auto-test esl détectée, la séquence LEDs “auto-test” (3 LEDs clignolant simuanédment) mnplacﬂ@béquenoo
LEDs “INFORMER". d

S| aucune eneur n'est ddtbctée, fa séquence LEDs “INFORMER' 8@ poursuit. Le probléma provient II@PQ site. Effectuer un tam
Ga passage pour en détanminer 1a cause (3& repolter au Labipau 3 du paragraphe Recherche de ).

&)

N
MOOES DES ENTREES 00‘0

Lo DT.500 raspecie plusieun oxgences intematondles en propesant deux modes d Momoma\t

Le mode “Standsrd™ avec valldation & gistance du fonctionnement des LECS et ade commands. Pour ce mode. Gler J4 et

installer J6.

Série DT-900 - Détecteur de mouvement DUAL TEC‘ Informations complémentaires
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«u exdcute un auto-tast dans les cae euivarus © B 1a migae cous tension, & k demande de I'inatakiateur, pas un signal *
les entrées de commande, ou toutes les hewres en lencdonnement nommal. En cas d'ereur d‘suiolest, le contact du relais da
aao.nmm ot los vrola LEDe clignotent jusqu'd ¢e que Je probléme soft résofu. S'it persisie et que les LEDs continuent de
dignoter, le détecteur eat adlectueux ot dDk étre retoumé pour réparation.

Mémodre do détaut
Silg gy des LEOs disparait, ) est
aéfaut d'mutoest ou d'INFORMER.

18

ible de consufter la mémoire de délaut. En eltet, cele-ct enreglaye le demler

Pour retrouver ce demder évdnement, ouvris 1o capot supérieur du détecisur (vok étape 2). Utiliser un petit Lounevia pour “cour-
clrcutter™ ¥ment les deux pastiles {SELF TEST) shubea sur le clrcuit imprimé (figure 1). Les LEDs s'wlument & nouveau
suvand i sécuence du délaut précédent.

“Court-circuiter™ A nouveau los deux pastiles pour andter 16 dignotement des LEDS et lancer un nouval Buto-1est.

Fonction Anthmasque

Toute tenaive do masquagd ou 'obstruction dé 13 2ond de couvenlure est délaciée. par I'envol d'un laisceay IR actif A intarvalles
réguliers de 8 meandu dans le cnsmp de vision gu détacisur. Si le DT-900 est masqué ou Couvest (avec une boke ou o tssy,
par o fa o yé vers i capteur. Ods que celui-cl recoit deux signaux réfiéchls contécutits, le d

signale to défaut (LEDs verie et rouge dlignotant rapidement). at is contact du ralals *masquage” §°ouvre.

O

Note : En mode Sun’d\xﬂ.\rpbou( lancer un eulo-1eal, Natalier J4 8t n'uliliser que Lenvrée 2.

()
Mode Aleste : LEDS In Mva d’'slarme actve.
Mode Test Locel: LED. . indication de délaut st mémolre d'alarme activas (généralament 1o test de passage)
hode Atterrts : LEDs@ alarrne inhibdes, émission hyperindauence amiiée. relals d'alame figé dant Tétat précédant le pasaage

en mode ais| 1 de délaut et de Mémoire d'vlarme vabdées, mémoins d'alarmme Inhibés. Dand ce mode, {6 détectour sit Au

repos fals &n wus tes défauts,

Maode T distance : LEDs inhibées, 6miasion hyperlréquences active, relals d'alarms valide, indication de délaut et mémoire

a" . Ce mode parmat de ances un auto-teet & distanca . La wortie "Masquage™ devient unae sorts de "sulvi du test”.

au nvedu bas pendant louée (a dunde de cetul-cl. Sl le détectewr salsialt A tous les aulo4ests, le relais d'alarms ost

pendant una saconde,

Tabigans 4: [ Atersa [ Tost rocai | Amerie | Tuste distance |

Fonctions CENELEC [ LDt o pmege Thbiat | Adinjes | Wibbes | ihbie |

Le moge suropden "CENELEC® [ entrées | & 2). Pour ce mada, bler Jc? @
WO )
Tabiesu 1 : Mode Swundsrd - Cavatier JB installd O‘Q'.H..u 2 : Woda CENELEC - Cavaller J8 4t
T Wenstn ppiiquie A 'strde ¢ d GOQ Moda ds mnctionnembnt o
[Povenu bt 0w ciroudt uvent | Hiveoa bas \o(\ Moo | Tosi Locel | Afterte | Yest b distance
ENTREE 1 | LED3 inhdrbes LEDu vaikabsts ENTREE | Niveau M| Nvsau bas Nt Maut | Nveay bas "
ENTReE z | Forcsonnament nojmal Autoden! ENTREE 2 [Niveau haut[Niveru havt| Niveso bas | Niveaw bax

he de défaut par INFORMER
Lo tablean 3 décri deux iformations 06 détaw mdiquées par ie circult INFORMER. Pour I exploiter .

Trouver le détaut correspondant a finformation dannée per les LEDS (sans mc t dans la nure).
2/ Eflectuer un test de pasaage on vérikent attertivemant (@ réachon des LEDs.

3/ Saraporter & la colonne ‘Causss posalbles” pour lrouver une explication au clignotemant des LEDS de diggnostic
durant le 1est de passage.
Tableau 3
Recherche de délaut par INFORMER
Etats dey LEDe Etats des LEDa durant
ans mouvement {s tost d@ paasage Type de
WP ALMME NYPER  IRP  AUAAME HYPER Probléme Causes Postibles Nots : sl lors du passage
vete] (muge)  (auvns) {rete) rougel  (jaune) dans la zone de

couverture le2 LEDS

. 8'étoignent. il et
O O Déséquilibre  Ditaus n‘m:on‘\-n:: nypermréquencs | oo oitig de retrouver je
ratio L LT
N du Portée ryperirdquence trap longue cignotement pour
N L Disparition du chgnotement IRP vioqub tdentfier le citmu avet
W h préciaion. 58 raparter Bu






