Notice d’'installation
Détecteur infrarouge passif Longue Portée
DS778
1.0 Caractéristiques

« Alimentation: (TBTS): de 8 a 15 Vec, 18 mA norminale en

veille/en alarme. Ondulation résiduelle 1V. La source d’alimentation
doit étre limitée en puissance.

Alimentation auxilaire: Le détecteur ne posséde pas de batterie
de sauvegarde. Connecter a une alimentation de secours de 18 mAh
en cas de défaillance de I'alimentation principale.

Couverture longue portée: 60 m x5 m
Sensibilité ajustable: Intermédiaire ou haute.

Relais d’alarme: (TBTS): Relais reed silencieux de type NF.
Contact calibré a 3 Watts, 125 mA maximum sous 28 Vcc pour
charges résistives protégés par une résistance de 4,7 Ohms, 1/2
Watts sur le commun du relais. Ne pas utiliser pour des charges
capacitives ou inductives. Temps de maintien de 2 secondes
minimum, résistance de contact de 0,1 Ohm minimum.

Autosurveillance: (TBTS): Normalement fermée avec capot en
place.Contacts calibrés a 125 mA maximum sous 28 Vcc. Résistance
de contact de 0,1 Ohm.

Temperature: Stockage et utilisation de -40°C a + 50°C.

Pour les installations certifiées, la gamme de température est réduite
de +5°C a +55°C.

« Options: B328 Rotule universelle métallique,

B335 Support pivot compact,
NOTE: Un mauvais alignement du détecteur peut réduire la
couverture lorsque un support ou rotule est utilisé.

2.0 Montage
2.1 Précautions de montage
Choisir le lieu susceptible d’intercepter l'intrus se déplacant en
traversant la couverture de détection. La hauteur de montage
recommandée étant située entre 2 m et 2.6 m.
La structure supportant le détecteur doit étre solide et sans vibration.
Eviter les courants d’air directs chauds et/ou froids, les fenétres, Ies\

sources de chaleur, les sorties d’air conditionné et les petits animau>&§\
Ce détecteur ne détecte pas a travers les vitres. §
Voir la Section 8.0, pour la couverture de protection. ¢

)
2.2 Montage mural ou en coin Ny
NOTE: Pour un montage avec support pivot ou rotule, Q%‘ référer a
la notice d'installation fournie avec le suppq\@.pivot ou la
routule. c)O

Retirer le capot en insérant une lame de tournevi® dans I'encoche
prévue au bas du capot du détecteur, puis faire pivoter le capot vers
'avant. (3

Dessérer la vis de blocage du circuit en ha§é’ droite du miroir (voir
Figure A). Pour retirer le bloc circuit/m'§ r de la base, pousser
'ensemble vers le haut du boitier jusqui@ ce qu'il se déboite des 4
pattes de maintien de la base. .
Percer les trous (pré-percés) dans l&lbase pour monter le détecteur
sur sa surface en fonction de son\\(ype de montage mural ou en coin
(voir Figure A).
Percer les trous de passagé&® des fils au diamétre du cable (6
conducteurs 6/10éme) + 06" mm dans les pré-découpes a l'arriére
de la base. .

- N .
En utilisant la base conaﬁe gabarit, marquer 'emplacement des trous
de montage sur le s@ort choisi . Pré-monter les vis.
Passer les cables gar l'arriére de la base & travers les trous percés
dans les pre-déqoupes.
Monter solidem(gnt la base sur la surface de montage.

Replacer I'gisemble circuit/miroir dans la base et serrer la vis de
blocage. &
Ntﬁ E: Manipuler le miroir avec précaution, ne pas toucher
2 ses surfaces réfléchissantes.
Q,?@

N
&>

Vis de Passage dgs cables

«
locage \\.
= - - du Q
LA A [l chassis o] s Trou pour o
» +NOCN |”Borniers °lm o ™ |° *[|"montage en %Q
Tension ange(4) 'KQ)
Interrupteurs de brui
de &(0
configuration Trou pour N)
Voyant—-@) montage sur s@)
Contact m support m Q
d'autosurveilance \Q)
%)
B I s
9
I R

Trou pour montage mlj‘ragZ)

Figure A - Eléments princi \x -
Circuit électronique et boitier du’détecteur
« Ajuster le miroir verticalement de +2° & -18” en faisant glisser le miroir
vers 'avant ou vers l'arriere. Le tapleau (B) et lillustration (C)
permettent de régler correctement I'angle vertical en fonction de la
hauteur de montage et de la portééﬁéouhaités.

O
@ | Régage de rangle vertical
Hauteur de montagg{m)

S 30m 60 m

\JS _20 _1 o
S
23 © -2° -2°

Con
2@) .3° e
@

Figure B - Hau@r de montage recommandée par rapport a la portée
Les angtes d’ajustement vertical sont gravés sur le miroir (selon
le d%@ﬂ de la Figure C).
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Figure C - Réglage de I'angle vertical

Faire glisser le miroir jusqu’a ce que I'angle souhaité, gravé sur le
miroir, soit en correspondance avec les repéres fixes de son
support.

*  Ajuster le miroir horizontalement de #10° en faisant pivoter le
support du miroir.
Lorsque le détecteur est installé dans un couloir étroit, le
diagramme de couverture sera centré et le détecteur “regardera”
alors les murs a défaut du passage dans le couloir:

Couloir étroit )

Detecteur centré, Diagramme de couverture centré

En fonction des dimension du couloir, le détecteur devra étre
monté au centre et son agle horizontal réglé comme indiqué ci
dessous:

— ]

Couloir étroit

Detecteur centré, Diagramme de couverture orienté a 1° (1 cran)
Effectuer un test de marche pour ne pas dépasser la portée

nominale. La figure D montre les informations du réglage de 'angle

horizontal.
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Réglage vers la droite/gauche du diagramme
de couverture (1 cran= 1°)

Figure D - Réglage horizontal de I'angle de vue
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3.0 Cablage

WARNING

Ne connecter I'alimentation qu’aprés avoir vérifié
toutes les connexions.

» Cabler les fils selon le schéma fourni en Figure E.

Alarme Autosurveillance

S

Les contacts sont en
position normale (pas
de condition d’alarme
ou dautosurveil lance)
avec I'alimentation
présente.

- + NOCNTT
Figure E - Bornier de connexion
» Colmatter I'entré des cables avec le morceau de mousse fourni.

3.1 Description du bornier
* 1(-) &2 (+): Alimentation de 8 a 15 Vcc. Ne pas utiliser de cable
inférieur a 6/10 mm entre I'alimentation et le détecteur.

* 3(NO), 4 (C), 5 (NC): Relais d’alarme (reed). Contacts calibrés a 125
mA maximum sous 28 Vcc pour des charges résistives et protégés
par une résistance de 4.7 ohms, 1/2 Watt sur le commun “C” du relais.
Ne pas utiliser pour des charges capacitives ou inductives.

* 6 & 7: Contact d'autosurveillance Normalement Fermé calibré a 125
mA sous 28 Vcc.

4.0 Interrupteurs de configuration

» Configurer le détecteur en utilisant les micro-interrupteurs appropriés
selon la Figure F.
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Figure F - Emplacement des interrupteurs de configuration

4.1 Activation du voyant (Inter 1) &S
+ ON: Le voyant est activé et permet la visualisation des alarmes&

* OFF: Le voyant est désactivé et ne permet pas la visualisatiq§’ des
alarmes. <}
N

4.2 Sélection des sensibilités (Inters 2 et 3)

Q
« Sensibilité Intermédiaire: Valeur recommandée pour | gieux ou l'on
ne peut pénétrer que dans une portion réduite de I'espace protégé.
Tolére des conditions normales d’environeme%ﬁ)Cette position
ameliore la détection de l'intrus en longue portées™

« Haute Sensibilité: Valeur recommandée pourdés détections rapides
dans les lieux calmes ou des variations de te rature ou d’illumination
intense ne sont pas prévues. Cette positiofbrenforce la détection de
l'intrus.

5.0 Réglages et Tests {DS
* Remettre le capot sur le détectelr afin de refermer la boucle

<
K

« Alimenter le détecteur, le voyant clignote en attente de stabilisation.
(Pour les tests, le voyant doit étre activé avec linterrupteur 1).

+ Attendre 2 minutes minimum aprés avoir mis sous tension avan
commencer les tests de portée. Sans mouvement dans la zol\r&de
protection, le voyant doit rester éteint. &

* Marcher a travers la zone de couverture comme indiqué sur I@ﬁchéma:

* Une alarme est signalée par la premiére activation
du voyant.

R

+ Tester le systéme dans toutes les directions possible%o)
pour définir les limites de détection. o)

+ Sila couverture désirée n’ est pas obtenue, origfiter
le miroir vers le haut ou vers le bas. <

. &
6.0 Tests Finaux Q\

» Connecter un voltmetre aux points de ure de
bruit (I'utilisation du cordon TCE6U00 est
recommandée). )

* Remetire le capot, en passant le zéBTe TC6000 a g‘@g_ EI s
TC6000

travers I'encoche située en hautgt boitier. -
+ Positionner le voltmétre sur I'éghelle 3.0 Vcc.

- Labase de référence d,éooruit de fond IRP est d’environ 2.0 Vcc.

- Les installations a gb\\?ironement normal, donnent une mesure
de bruit stable enzrﬁéﬂ.g and 2.1 Vce.

- Les variations dg ension doivent se situer au dela de 0.75 Vcc
par rapport alb@uveau de référence durant les tests.

- Siles variat'@ﬁs sont inférieures a 0,75 Vcc, le détecteur peut ne
pas réagir\écette distance, si la différence de température entre
lintrus efdle milieu ambiant est minimal.

* Mettre emg%rche toutes les sources de chaleur ou de froid qui peuvent
fonctiorﬁ:»er pendant la période de surveillance. S’écarter de la
couv@re de détection et surveiller le niveau de bruit de fond pendant
au nmoins 3 minutes.

--OLa lecture ne doit pas dévier de +0.15 Vcc du niveau de référence.

$ s "
c“)«\ Si c'est le cas, éliminer les causes ou repositionner les zones de
<@ détection (observer la lecture en mettant en marche et en arrét
)Q les sources de bruit, sur des intervalles de 3 minutes). Il est
possible de masquer, sur le miroir, les zones non désirées.
7.0 Maintenance

* Au moins une fois par an, vérifier la portée et les limites de couverture
pour assurer une protection optimale.

* Pour s’assurer d'un fonctionnement correct, I'utilisateur peut étre
conseillé de tester son systéme sur les portées maximales des zones
protégées.

8.0 Couverture de Protection

+ Masquage de couverture

Avant d’essayer le masquage, choisir la bonne surface du miroir
(utiliser la correspondance entre les zones du miroir et le diagramme
de couverture pour déterminer la bonne zone a masquer). La
couverture peut donc étre partiellement masquée par de la bande
adhésive ou les masques prédécoupés fournis, placés sur les facettes
internes du miroir. Il est toujours recommandé de tester la portée
aprés avoir réduit la couverture en supprimant certaines zones.
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